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1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z budowa napowietrznej elektroenergetycznej sieci o$wietlenia
ulicznego 0,4kV polegajacej na budowie stanowisk shlupowych, budowie uziemien,
podwieszeniu przewodu izolowanego na stlupach, montazu opraw o$wietlenia ulicznego typu
LED na stupach, budowie roztacznika RSA. Przedmiotowa sie¢ stanowi¢ bedzie cz¢$¢ obwodu
nr 1 SKRZYNIA OSW. elektroenergetycznej sieci 0,4k Vzasilanej ze stacji Zdzary S TRDS173
w miejscowosci Zdzary. Obwod nr 1 SKRZYNIA OSW. przytaczony jest do obwodu nr 3
PILZNO na stupie 66 w/w sieci.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng jako cze$§¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy, nalezy

odczytywac 1 rozumie¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1
1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji
wykonania i odbioru robét elektrycznych dotyczacych wykonania sieci elektroenergetycznej
o$wietlenia ulicznego 0,4kV w miejscowosci Zdzary.

Zakres obejmuje wykonanie:

- zakupu materiatow

- budowe (wymiang) stanowisk stupowych

- budowg roztacznika RSA

- budowe uziemien

- budowe przewodu o$wietlenia ulicznego wraz z niezb¢dnym osprzgtem

- budowe wysiegnikoéw dla montazu opraw oswietleniowych

- montaz opraw o$wietleniowych

- badan odbiorczych, pomiarow

- porzadkowanie terenu budowy



1.4 Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
(WTWiOR) 1 postanowieniami Umowy.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Budowa powinna odbywa¢ si¢ na podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowej,
sporzadzonej w oparciu o ogolne obowigzujace zasady, lecz z uwzglednieniem specyfiki
stosowanych materiatow, urzadzen.

W czasie realizacji nalezy uwzglednia¢ rowniez wytyczne i instrukcje montazowe opracowane
przez producenta urzadzen, materiatow.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng, obowigzujgcymi normami oraz za zgodno$¢ z
postanowieniami Umowy.

Dopuszcza si¢ tylko takie odstepstwa od projektu, ktore nie naruszajg postanowien norm, a sg
uzasadnione technicznie, uzgodnione z autorem projektu i s3 udokumentowane zapisem

dokonanym w dzienniku budowy lub innym réwnorzgdnym dowodem.
2. MATERIALY

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robot powinny odpowiada¢ Polskim
Normom, a w razie ich braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajace do
stosowania w budownictwie. Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt bedacych
przedmiotem niniejszej ST sa:

- przewdd: AsXSn 2x35mm? 0,6/1kV,

- przewdd: AsXSn 4x16mm? 0,6/1kV,

- roztagcznik bezpiecznikowy RSA-00/1 160A, 500V,

- ogranicznik przepie¢ SE30.166 z zaciskiem SL9.22, 0,66kV, 5kA,

- ogranicznik przepie¢ BOP 0,66/5, 0,66kV, SkA, na siec gota,

- tasma 1 klamerki do mocowania osprzetu nie gorsza jak COT37+COT36,

- uchwyty dystansowe nie gorsze niz SO79.6,

- haki na stup wirowany nie gorsze niz SOT29,

- uchwyty odciggowe nie gorsze niz SO 117.2258,

- uchwyty odciggowe nie gorsze niz SO 2758,



- uchwyty przelotowe nie gorsze niz SO130,

- uchwyty narozne nie gorsze niz SO136,

- zaciski pradowe przebijajace izolacje nie gorsze niz SLIP22.1, SLIP22.12

- wysiggniki oprawy oswietleniowej Wo-1 105 o ramieniu dtugosci 1m 1 kacie rozwarcia 105°
pod stup typu E ze stali ocynkowanej ogniowo,

- objemki do wysiggnikow Wo-1,

- zaciski przebijajace izolacj¢ z oprawg bezpiecznikowg nie gorsze niz SL11.118 z oprawg
bezpiecznikowg SV29.253,

- wktadki bezpiecznikowe Bi gG 6A,

- przew6d YKXs 1 x 2,5mm?,

- oprawy oswietlenia ulicznego LED nie gorsze niz 83W, 12320lm, barwa $wiatta naturalna
biel (0k.4000K), IP66, optyka o §rednim rozsyle,

- uziemienia wykonane ze stali ocynkowanej ogniowo - sondy uziemiajace o $rednicy fi20 1
dhugos$ci 3m przystosowane do taczenia w dluzsze odcinki, ptaskownik 30x4),

- zerdzie wirowane E10,5/10, E10,5/2,5, E10,5/4,3,

- ustoje UB1, UB2 zgodnie z katalogiem do projektowania linii napowietrznych niskiego
napigcia z przewodami samono$nymi o powloce z polietylenu usieciowanego o przekrojach 25
do 120mm? na zerdziach wirowanych i ZN,

- poprzecznik krancowy PK4 z izolatorami S80/2 ze stali ocynkowanej ogniowo,

- pozostaty drobny osprzet jak zaciski, uchwyty dystansowe do montazu przewoddéw, klamerki,
taSmy montazowe, bezpieczniki, zaciski itp. — powinny posiada¢ oznaczenie CE chyba ze z

tego wymagania sg zwolnione.

3. SPRZET

3.1. Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez inspektora Nadzoru, sprzet:

- Elektronarze¢dzia reczne,

- Samochdd z wysiggnikiem koszowym z udzwigiem kosza min. 300kg 1 zasiegu min. 16m,
- Dzwig samochodowy o udzwigu min. 6T,

- Swidrostawiacz do montazu shupow.

Uwaga: parametry sprz¢tu podane sg orientacyjnie.

3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$c¢ 1 sSrodowisko wykonywanych robot.



3.3. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje¢ Inspektora Nadzoru.
3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych

dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatlow, sprz¢tu budowlanego, urzadzen stosowac nastepujace, sprawne
technicznie 1 zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

- Samochdd dostawczy do 0,9 t

- Samochdd skrzyniowy do 5.0t

- Przyczepa do przewozenia kabli

- Samochdd z naczepa do przewozenia stupéw o dtugosci min. 6m do 12m

Uwaga: parametry sprz¢tu podane sg orientacyjnie.

Materialty wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych
nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wlasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ robot i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje
Inspektora Nadzoru.

4.3. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu

drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak 1 rzeczowym.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWIiOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) Przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robot
b) Dostarczenie na teren budowy niezb¢dnych materiatow, urzadzen 1 sprzgtu

budowlanego



5.3. Zakres roboét zasadniczych

budowa (wymiana) stanowisk stupowych

budowa uziemien

montaz roztacznika RSA

montaz osprzetu na stanowiskach stupowych

montaz przewodow o$wietlenia ulicznego AsXSn 2x35 mm? wraz z dodatkowym
osprzetem

montaz wysiegnikow

montaz opraw o$§wietleniowych

badania odbiorcze, pomiary

uruchomienie wybudowanych urzadzen

przywrdcenie do stanu pierwotnego terenu budowy

Badania odbiorcze ., pomiary

Przeprowadzi¢  badania rezystancji izolacji przewoddw, skutecznosci  ochrony

przeciwporazeniowej, rezystancji  uziemienia.  Sporzadzi¢  protokoly = pomiarowe

dokumentujace przeprowadzone badania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot:

a)
b)

c)

wykonaweca jest odpowiedzialny za peing kontrol¢ jako$ci robdt, materiatow i urzadzen
wykonawca zapewni odpowiedni system 1 $rodki techniczne do kontroli jakosci robot na
terenie 1 poza placem budowy

wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez osoby posiadajace odpowiednie za$wiadczenia

kwalifikacyjne i uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole

a)
b)

c)

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace kontrole:

zgodnosci z Dokumentacja Projektowa

sprawdzenie podstawowych cech materialow podanych w niniejszej ST oraz
wyspecyfikowanych we wlasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych

dokona¢ ogledzin urzadzen



d) pracy urzadzen i wydajnos$ci

Badania kontrolne obejmujg caty proces budowy.

6.3. Badania jakoS$ci robét w czasie budowy.
Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych
dla materiatéw 1 systemow technologicznych.
W czasie prowadzenia robot jak réwniez po ich ukonczeniu nalezy przeprowadzi¢ proby i
badania po montazowe polegajace na:

- pomiarze rezystancji izolacji przewoddéw

- badaniu skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
Z przeprowadzonych prob 1 badan nalezy sporzadzac¢ stosowne protokoty z oceng i interpretacja

wynikéw w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.

7. OBMIAR ROBOT

e Roboty objete niniejsza ST obmierza si¢ w jednostkach miary: szt., kpl., m.

e Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami Umowy.

e [los¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych pomiardéw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w
niniejszej ST 1 uyymuje w ksigdze obmiaru.

e Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegaja

akceptacji Inspektora Nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT
e (Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robdt w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.
e  Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.
e (dbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz

obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PELATNOSCI



e Platno$¢ za jednostkg obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z
postanowieniami Umowy, obmiarem robot, oceng jakosci uzytych materiatow 1 jakosci
wykonanych robot, na podstawie wynikdw pomiaréw i badan.

e Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykonac¢ zakres robot wymieniony w p.1.3.
niniejszej ST.

e (Cena wykonania robdt obejmuje:

- calo$¢ prac zwigzanych z budowa napowietrznej -elektroenergetycznej sieci
oswietlenia ulicznego 0,4kV polegajacej na budowie (wymianie) stanowisk stupowych,
podwieszeniu przewodu izolowanego na istniejacych oraz projektowanych stupach,
montazu opraw oswietlenia ulicznego typu LED oraz montazu roztgcznika RSA.
Przedmiotowa sie¢ stanowi¢ bedzie cze$é obwodu nr 1 SKRZYNIA OSW.
elektroenergetycznej sieci 0,4k Vzasilanej ze stacji Zdzary S TRDS173 w miejscowosci
Zdzary. Obwod nr 1 SKRZYNIA OSW. przytaczony jest do obwodu nr 3 PILZNO na
stupie 66 w/w sieci.

- uruchomienie wykonanego o$wietlenia ulicznego,

- badania odbiorcze, pomiary,

- przywrdcenie placu budowy do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY I NORMY

10.1. Przepisy prawne:

- Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo Budowlane ((Dz. U. z 2023r., poz. 682 — tekst jednolity z
pozn. zm.),

- Ustawa z dnia 11 wrzes$nia 2019 r — Prawo zamodwien publicznych (Dz. U. 2019 poz. 2019 z
pozn. zm.),

- Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzes$nia 2020 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu 1 formy projektu budowlanego (Dz.U. 2020 poz. 1609),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2022 r. poz.
1225),

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997r. w sprawie
og6lnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U.2003 nr 169 poz. 1650 z p6zn. zm.),
- Rozporzadzenie Ministra Energii z dnia 28 sierpnia 2019 r. w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz.U. 2019 poz. 1830 z pdzn. zm),



10.2. Polskie normy:

- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

- PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ustalanie ogo6lnych charakterystyk.

- PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejSciowymi przepi¢ciami 1 uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odlgczanie izolacyjne i taczenie.

- PN-IEC 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych
bezpieczefistwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona

dla zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

- PN-IEC 60364-4-481 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej

w zaleznos$ci od wplywow zewnetrznych.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.



- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Obcigzalnosci pradowe dlugotrwate przewodow.

- PN-IEC 60364-5-53: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura laczeniowa i sterownicza.
- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Urzadzenia do odfaczania izolacyjnego i taczenia.

- PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

- PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

- PN-71/E-02034 Oswietlenie elektryczne terenéw budowy, przemystowych,
kolejowych 1 portowych oraz dworcéw i srodkow transportu publicznego.

- PN-76/E-02032 Oswietlenie drég publicznych

- PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie 1

budowa.

- SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napi¢cia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

- SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i

budowa.

10.3. Opracowania:

- Instalacje elektryczne COBR "ELEKTROMONTAZ".

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom V Instalacje

elektryczne MGPIB, COBR "ELEKTROMONTAZ".

- Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.

- Dokumentacje techniczne, instrukcje montazu zastosowanych urzadzen, aparatow, osprzetu i

innych materiatow.
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