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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE.
1. WSTEP.

1.1, Przedmiot SST.

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna (SST) D.M. 00.00.00 — ,Wymagania ogdlne” odnosi si¢ do wymagan wspolaych dla poszczegolnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktdre zostang wykonane w ramach zadania: przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa
szesciu miejsc postojowych w migjscowosci Stare Kielbonki

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w p.1.1.

L4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obickt budowlany. nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$é techniczno — uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowiacg odrgbny
glement konstrukeyjny lub technologiczny (obickt mostowy, korpus ziemny, wezet).

142, Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub  postoju  pojazdow oraz  ruchu  pieszych  wraz
z wszelkimi vrzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.43. Dzennik budowy -~ zeszyt =z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu  wydajacego, wydany  zgodnie
z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
tokn wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania poleceit i innej korespondenci technicznej pomigdzy Inspektorem
Nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.4. Jezdnia — czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.5. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.6. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.7. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i
préb zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robét.

1.4.8. Nawierzchnia — warstwa Iub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzeni od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu.

1. Podbudowa — dolna czgé¢ nawicrzchni stuzaca do przenoszenia obcigzeft od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladaé sie z podbudowy
zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

2. Podbudowa zasadnicza — gorna czgé¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ si¢ z jednej lub dwoch
warstw.

3. Podbudowa pomocnicza — doina cz¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpicczenia nawierzchni przed dziataniem wody,
mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawieraé warstwg mrozoochronna, odsaczajacg tub odcinajaca.

1.4.9. Niweleta — wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyZnie pionowego przekroju w osi drogi lub obicktu mostowego.
1.4.10. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

o«
1.5. Og6lne wymagania dotyczace rob6t.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé¢ z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzgdne punktéw glownych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji
projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru kohcowego robot. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bgdzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegolowych warunkach umowy,
uwzglgdniajacym podzial na Dokumentacje Projektowa



e Zamawiajgcego: wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacj¢ projekiows oraz projektows dokumentacje wykonawczg
(techniczna) i zostang przekazane Wykonawcy.

e Wykonawcy: wykaz Zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktédrg Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej (np. projekty tymezasowej organizacji ruchu).

1.5.3. Zgodnos$¢ robot 7 dokumentacjg projektowq i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig cze$é umowy, a
wymagania okre$lone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach
umowy”,

Wykonawea nie moze wykorzystywaé blgdéw Jub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié
Inspektora Nadzoru, ktory podejmie decyzjg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sg waznigjsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowsej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z  dokumentacja projektowa lub  SST
i wplynie to na niezadowalajaca  jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang  zastapione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakorczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i
organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznoscei od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany
przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak:
zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten spos6b bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dia ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora Nadzoru,

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez
umieszczenie, w migjscach i iloSciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tre$é bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru. Tablice informacyjne b¢da utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt  zabezpieczenia  terenu  budowy nie  podlega  odrgbnej zaplacie i  przyjmuje sie, 2ze  jest  wiaczony
w ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturainego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
®  utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,
¢ podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i
wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnodei spolecznej i innych, a wynikajgcych ze
skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegblny wzglad na:
e |okalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
$rodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, o
mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpotarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaC sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpow1edn1e przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopaine bgda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bgdg miaty aprobatg techniczng wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na §rodowisko.

Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga byé
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé
zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organéw administracji panstwowej.
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1.5.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wladz bedgcych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiedcié w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakeie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bgdzie z nimi wsp6ipracowal
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9 Ograniczenie obcigteni osi pojazdow.

Wykonawca stosowag si¢ bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o§ przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska
on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do przewozu nictypowych wagowo ladunkéw i w sposcb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmieme obcigZenie osiowe nie bgdg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy.

Podczas realizacji 1ob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagad okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie
kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrgymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong rob6t i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczgcia do daty wydania
potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca begdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa
lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie
poZnigj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganic tych postanowiefi podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnoéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1, Zrédla uzyskania materialéw.

Co najmnigj na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego rodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru,

Zatwierdzenie partii materialow z danego zZrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

s Wykonawca  zobowigzany  jest do prowadzenia  badan @ w celu  udokumentowania, z¢  materialy uzyskane
z dopuszczonego Zrodia w sposéb ciagly spelniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowyeh.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiadcicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatéw ze zrodel migjscowych wiaczajge w to
Zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarezys Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodla.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajacq raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekeji,
i uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji paristwowej samorzadowe;j.

Wykonaweca ponosi odpowiedzialnosé za speinienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze Zrédet migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem
materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i migjsc pozyskania materiatow miejscowych bgda formowane w haldy i wykorzystane
przy zasypee i rekultywagiji terenu po ukortczeniu rob6t.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenic budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bgdg
wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazar Inspektora Nadzoru.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczeg6lnione
w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgode Inspektora Nadzoru.
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Eksploatacja zrodet materialéw bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materiatéw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnodci stosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bedq stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materialdw pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcjg wytworni, musza by¢ spelnione nastepujace warunki:

®  Inspekior Nadzoru bgdzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw w czasie przeprowadzania
inspekgii,

¢ Inspektor Nadzoru bgdzie mial wolny dostsp, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytwémi, gdzie odbywa sie produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robét,

e Jezeli produkcja odbywa sic w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora Nadzoru zezwolenie dia
przeprowadzenia inspekcji 1 badan w tych migjscach.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom,

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zlozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jeéli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dia ktorych zostaty,
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nieprzyjgciem i niezaptaceniem,

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bgda one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miegjscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw.,

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materishu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uZyciem materiatu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badaf prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé péZnisj zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uZywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakoéé wykonywanych robot.
Sprzet uZywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ (jesli zajdzie taka potrzeba) lub projekeie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustaleh w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé
zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokument6w potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu, Wybrany sprzet, po akceptacii Inspektora Nadzoru, nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce zachowania warunkoéw umowy, zostana przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$é wykonywanych robot i
wladciwosci przewozonych materialow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentagji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w termini¢ przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigZen na osie i innych parametroéw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich element6w rob6t zgodnie z wymiarami
i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piémie przez Inspektora Nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymagaé tego bedzie
Inspektor Nadzoru , poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.



Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokladnosd.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw rob6t bgda oparte na wymaganiach sformulowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze
w mnormach i  wytycznych. Przy  podejmowaniu  decyzji  Inspektor  Nadzoru uwzgledni  wyniki  badan  materialéw
i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia
z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakoSci (PZJ).

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci (jezeli zajdzie
taka potrzeba), w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
rob6t zgodnie
z dokumentacijg projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. g

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

‘ a) ¢zg$¢ ogolng opisujgca:
*  organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robodt,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposGb zapewnienia bhp,
wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosé i terminowo$é wykonania poszczegolnych elementéw robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badar),
sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru
b) czg$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
e  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i
‘urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,
rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosce, pobieranie  probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych
elementow robot,

®  sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagng¢ zatozong jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i jakosci materialoéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badafh w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, z¢ roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwodé sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku. gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkic stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreélajgcych procedury badar.

Inspektor Nadzoru bedzie mieé nicograniczony dostep do pomieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwick niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgdg tak powazne, ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki
badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatléw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki bgda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe
elementy produkeji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mieé zapewniona mozliwo$é udziatu w pobieraniu probek.

Pojemmiki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru, Probki dostarczone przez Wykonawce
do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o
ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Kosaty tych dodatkowych badafi pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.



6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, atbo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru,

6.5. Raporty z badafi.

Wykonawca bgdzie przekazywac Inspektor Nadzoru projektu kopie raportow z wynikami badaf jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakogci.

Wyniki badan (kopie) bgdg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u
Zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialéw.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikaciji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie oceniaé zgodnosé materialow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badare
wykazy, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezalezmemu laboratorium przeprowadzenie
powtdmnych lub dodatkowych badari, albo oprze sig wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialdw i rob6t z dokumentacia projektows i
SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badar i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawcg.

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ laboratorium Zamawiajacego na swoj koszt pojazdy cigzarowe stanowigce przeciwwage do oznaczania
moduiu odksztatcenia i badania nosnosci przez obeigzenie plyta statyczng (badanie VSS) w miejscu i terminie wyznaczonym przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku koniecznodci przeprowadzenia pomiaréw geodezyjnych do badan prowadzonych na zlecenie Inspektora Nadzoru przez laboratorium
Zamawiajgcego Wykonawca zapewni na swoj koszt obstuge geodezyjna.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
e  certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
e deklaracj¢ zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z:
¥ Polskg Norma lub
v aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt
1 i ktére spetniajag wymogi SST.
W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty,
okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru,
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniajg tych wymagan bgdg odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego
i Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawgy,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyezy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bgda czytelne, dokonane trwaty techniks, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zaigeczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgdg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy
i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosei:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

®  date przekazania przez Zamawiajacego dokumentagji projektowej,

®  uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci (o ile taki bedzie wymagany) i harmonograméw robét, "

e  terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegblnych elementow roboét,

®  przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czgsciowych
i ostatecznych odbiordw robét,
®  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

®  stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w
zwiazku z warunkami klimatycznymi,

®  zgodnosé rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentagji projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania rob6t,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e  dane dotyczace jakodci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan

z podaniem, kto je przeprowadzal,



& wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska,
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektor Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecein Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiardw

Rejestr obmiarow " stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z  elementéow  robot.  Obmiary  wykonanych  rob6t  przeprowadza si¢ w  spos6b  ciagly w  jednostkach  przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksiggi obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoscei lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, opréez wymienionych w punktach (1) — (3) nastgpujace dokumenty:
e  pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoty przckazania terenu budowy,
umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
protokoty odbioru robét,
protokoty z narad i ustalefi,
korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogbine zasady obmiaru robét,

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem,

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikotwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukoniczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot begdzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigeznej platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okres$lania ilo$ci robét i materialéw.
Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszezeg6lnionymi punktami skrajunymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.
Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objgtosci bgda wyliczone w m? jako dlugo$¢ pomnozona przez $tedni przekrdj.
Hosci, ktore majg byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy.
- Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda zaakceptowane przez Inspektor Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
bgdzie posiadaé wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady walenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje wrzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie
zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektor Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

QObmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy
i jednoznaczny.



Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W
razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru,

8.0DBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustaleni odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
®  odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi cz¢éciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,
®  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2, Odbio6r rob6t zanikajacych i ulegajacych zakrycin,

Odbiér roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych rob6t, ktére w dalszym procesie realizacji
ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogélnego postgpu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosé danej czgsci 10bSt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozZniej jednak niz w ciagu nastgpnego dnia od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocemia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami,

8.3. Odbidr czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czgsei robot. Odbioru czeéciowego robét dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4, Odbidr ostateczny robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich losei, jakosci i wartosci.

Catkowite zakoficzenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwiocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoficzenia
robét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w dalszej czgsci.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badani i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
rob6t z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych
i robot poprawkowych.
w przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub 10b6t uzupetniajacych

w warstwie §cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$é wykonywanych robot w poszezegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowg i SST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeistwo ruchu, komisja
dokona potracei, oceniajac pomniejszong warto$é wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protoko! odbioru ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.,
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:
dokumentacj¢ projektowg podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badai i pomiaréw zalgczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i ew. PZJ,
e  rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przeloZenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia
itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,
e geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
¢  kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob6t.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgdg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupelniajgcych wyznaczy komisja.
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8.6. Odbiér pogwarancyjny.
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w
okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w punkcie .,Odbidr ostateczny
robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogdlne.
Podstawa platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarows ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkic czynnoéci, wymagania i badania skiadajace sig na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt bgda obejmowac:
¢ robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
s warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
e warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
®  koszty posrednie, zysk katkulacyjny i ryzyko,
¢ podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT. .
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dana pozycj¢ w wycenionym Slepym Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢
Zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robdt objgtych ta pozycja kosztorysowa.

9.2, Warunki umowy i wymagania ogélue D.00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczegdlnione.

Koszt dostosowania sig do wymagar warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdow / przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,
oplaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukgje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowar,
tymczasowg przebudowg urzadzen obcych.

koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:

oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

usuni¢cie whudowanych materiatéw i oznakowania,

doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péiniejszymi zmiananmi).

Prawo geodezyjne i kartograficzne .Ustawa z dnia 17 maja 1989r(Dz. U. Nr 30,poz. 163 z poiniejszymi zmianami)
Rozporzgdzenie MGPiB z 19.12.1994 v (Dz. U. Nr 10)

Rozporzqdzenie MGPiB z 21.02.1995 v (Dz. U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995 v.)

Rozporzqdzenie MI z 3.07.2003 r (Dz. U. Nr 120, poz. 1133 i 1134 z dnia 11 lipca 2003 r.)

Rozporzqdzenie M1 z 2.09.2004 r (Dz. U. Nr 202, poz. 2072 z dnia 16 wrzesnia 2004 r. z poiniejszymi zmianami).

D. 01.01.01. ROBOTY POMIAROWE ODTWORZENIE TRASY
1. WSTEP.

1.1, Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja
zadania: ; przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa szesciu miejsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujgcy dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot na zadaniu wymienionym
wpkt.1.1
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1.3. Zakres robé6t objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z realizacja zadania: majacych na celu wytyczenie osi trasy

i punktow wysokosciowych przy robotach drogowych. oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
& sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdownych osi trasy

i punktéw wysokosciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi, zataman linii, punktéw posrednich wyokraglen),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreS$lenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zatamania terenu, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koticowy punkt trasy. )
Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca Robot Jjest odpowiedzialny za jakosé wykonanych Robot oraz za zgodnosé ich
z Dokumentacja Projektowa.

2. MATERIALY.

Do utrwalenia punktow gtéwnych nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o
dtugosci okolo 0,50 metra Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mieé $rednicg od 0,15
do 0,20 m i dtugoéé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji  pozostatych  punktéw  nalezy  stosowaé  paliki  drewniane  Srednicy od 0,05 do 008 m
i dlugosei okolo 030 m, a dla punktow utrwalanych w  istniejacej nawierzchni bolce  stalowe érednicy 5 mm
i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET.
3.1. Ogllne wymagania dotyczgce sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST 1.00.00.00.

3.2, Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
laty,

tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowarny do odtworzenia ulic i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.

Sprzgt i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robét.

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D.00.00.00.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktdw granicznych nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficznej (zgodnie z obowigzujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne — tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego moze
zglaszac roboty i pobicra¢ materialy z PODGIK).

Wykonawca powinien  sprawdzi¢ = czy  rzedne terenu okreslone w dokumentacii projektowej sa  zgodne
2 rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiar6w przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszezone przez Wykonawog $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy,

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowiazkéw Wykonawcy.
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5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych i punktéw wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych, pofozonych poza granica rob6t ziemnych.

Zamawiajgcy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi odcinka drogowego, a takze przy kazdym obiekcie
inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem placu i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istnigjacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych Iub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru .

Rzedne reper6w roboczych nalezy okreslaé z taka dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac
niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3. Odtworzenie trasy.

Tyczenie trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Dlugosé trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegloéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrdw,

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaciji projektowej nie moze by¢ wicksze niz 5 cm. Rzedne

niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm
w stosunku do rz¢dnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.
. Usunigeie pali z osi placu jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,

umieszczonych poza granica robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obgjmuje wyznaczenie krawgdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot),
zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w migjscach wymagajgeych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych
przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogo6lne zasady kontroli jakoéci robat podano w ST .M.00.00.00
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem powierzchni i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug og6lnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00,

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzone;j trasy.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogélne zasady odbioru robét podano w SST D.M.00.00.00.
Odbiér tobot zwigzanych z odtworzeniem trasy przedmiotowych ulic w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI,
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
: Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D.M.00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

- Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punktow wysokosciowych,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktow w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

e koszty ewentualnych pomiaréw geodezyjnych do badan prowadzonych przez Zamawiajgcego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjra obstuga inwestycji, Glowny Urzqd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979,
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983

*e & & o o
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D.01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP

L.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych ze zdjgciem
warstwy humusu na zadaniu: : : przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa szesciu miejsc postojowych w migjscowosci Stare Kielbonki

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
wpkt 1.1

1.3. Zakres rob6t objgtych SST

Ustalenia  zawarte W  ninigjszej specyfikacji  dotycza  zdjgcia  humusu w  ramach  rob6t  przygotowawczych,
i obejmuja; zdj¢cie warstwy ziemi urodzajnej grubosei 20 cm i odwiezienie na odkdad .

1.4, OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe 53 zgodne z obowigzujacymi, odpowicdnimi polskimi normami oraz.
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.

3.SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprz¢tu
Og6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00.

3.2. Sprzet do zdjgeia humusu
Do wykonania robdt zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
spycharki,
spycharko —tadowarki,
tadowarki
rowniarki
lopaty, szpadle i inny sprzgt do r¢cznego wykonywania rob6t ziemnych — w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robét sprzetem
zmechanizowanym nie jest mozliwe,

®  koparki i samochody samowyladowcze — w przypadku transportu na odleglosé wymagajaca zastosowania takiego sprzetu lub inny sprzet
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtornego uzycia, nalezy stosowaé:

e noze do cigcia darniny wedlug zasad okres$lonych w p. 5
e lopaty i szpadle.
4, TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00.

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym. Wybor srodka transporte
zalezy od odleglo$ci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa zdjety humus nalezy odwie$¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru na hatde z poZniejszym jej
wykorzystaniem na zagospodarowanic skarp.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00.

Warstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy zaldadaniu trawnikéw. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharck. W wyijatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo§¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie rob6t, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inspekiora Nadzoru,
wedhig faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bgdzie stanowit podstawg do rozliczenia czynnosci zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regulamych pryzmach. Migjsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio
po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
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Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowg trasy drogowej jest pokryta damning przeznaczong do umocnienia skarp,
darning nalezy zdjaé w sposob, ktory nie spowoduje je uszkodzen
i przechowywaé w odpowiednich warunkach do ¢zasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy ciaé w regularne, prostokatne pasy o szerokoéci okoto 0,30 metra lub
w kwadraty o dtugosci boku okolo 0,30 metra. Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej daminy. Jezeli darnina przed powiornym wykorzystaniem musi byé sktadowana, to zaleca si¢
jej roztozenie na gruncie rodzimym, Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie daminy, to nalezy ja magazynowaé w regularnych pryzmach. W porze rozwoju
roslin darning nalezy skladowaé w warstwach trawg do dolu. W pozostalym okresie daming nalezy skladowa¢ warstwami na przemian trawg do gory i trawa
do dohu. Czas sktadowania daminy przed wbudowaniem nie powinien ptzekraczaé 4 tygodni.

Darning nie nadajgcg si¢ do powtdmego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiezé na
miejsce wskazane w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00.
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu zgodnie
z Dokumentacja Projektowg

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) zdjetej warstwy humusu

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00.

Odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem humusu dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu robot do odbioru przez Wykonaweg. Odbidr powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania rob6t.

Roboty poprawkowe wykona Wykonawca na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspekiorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamosci podano w ST D-M-00.00.00.
Cena | m® wykonania robot obejmuje:

®  zdjgcie humusu grubosei 15 cm wraz z odwiezieniem na odklad na hatde z przeznaczeniem do ew. pdzniejszego wbudowania,
®  zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skiadowaniem jej w regulamych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW.

I. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem ninigjszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru wykopéw na zadaniu: :
przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa szefciu miejsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki

1.2, Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robdt wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza :
e wykonanie koryta pod nawierzchnie — wykopy wykonywane koparka podsigbierna 0,4 m® z transportem gruntu III kat. samochodami
samowyladowczymi na odleglosé 2 km .
¢ wykopy wykonywane koparka podsigbierna o poj. lyzki 0,40 m* z transportem gruntu samochodami samowyladowczymi na nasyp,
dowiezienie ziemi z ukopu na nasypy .1.4. Okrelenia podstawowe.
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1.4.1.Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowych, speiniajgca warunki statecznosci i
odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy — nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu ~ réznica rzgdnej terenu i rzgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,
1.4.4. Wykap plytki — wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Wykop $redni — wykop, ktérego gigbokod¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6,Wykop gteboki — wykop, ktorego gltebokosé przekracza 3 m,

1.4.7. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, [ malej nosnosci, charakteryzujacy sig znacznym
i dlugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.8. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp6éw, polozone w obrebie pasa rob6t drogowych.
1.4.9.Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robét drogowych.

1.4.10.0dktad — miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do
budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.11. WskaZnik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszezenia gruntu, okreslona wg wzoru:

P
I, =
Pas
gdzie:
Pa— Zestoss objgtosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu, (Mg/m?),
Pis. - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosei optymalnej, okreslona

w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszezenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-
77/8931-12, (Mg/m’).

1.4.12. Wskainik réznoziarnistosci — wietko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$é gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:

gdzie: N
deo — $tednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dy - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.13, Pozostate okre§lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Og6lne wymagania dotyczgce rob6t.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY).
2.1, Zasady wykorzystania gruntéw.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byt przez Wykonawcg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypdéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig
nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bgdac nadmiarem objgtosci robét ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora Nadzoru
wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy
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z przeznaczeniem innym niz budowa nasypoéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia réwnowaznej
objgtosci gruntdw przydatnych ze Zrodet wlasnych, zaskceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow powinny byé wywiezione przez Wykonawcg na odktad. Grunty pochodzace z wykonywania
poszerzei moga zawieraé domieszki prochnicy, wowczas powinny by¢ wywiezione na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowigzkow
Wykonawcy, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa
nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigeia lub nadmiernej wilgotnosci.

3.SPRZET.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoécig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:
odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, moty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizagii itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

drobny sprzgt do wykonywania recznie wykopdw.

4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotyczgce transportu.
N Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw.

- Wyb6r $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii
odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnos¢ $rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu
stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopéw i nasypéw.

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz +10 cm. Roznica w stosunku do
projektowanych rzgdnych 1obdt ziemnych nie moze przekraczaé
+1cmi-3cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze 162ni si¢ od szerokosei projektowanej o wigesj niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych
zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno 16zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoéci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glebokod¢
nierownosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczaé 10 cm przy pomiarze latg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace
réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenic wod
gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robdt spadki, zapewniajace prawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowigzek
usunigeia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydamymi na wiasny koszt bez jakichkolwick dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te
czynnoscei, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istiejacych zbiomikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byé poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi
instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopow
powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw
wodd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien byé mniejszy niz 4% w praypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw
oraz terminéw wykonywania innych tob6t na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu rob6t ziemnych,

Zrodta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujat w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren
pasa robot ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczgce zageszezenia,
Zaggszczenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych robot ziemnych powinno spelniaé wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika
zageszozenia (I), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Strefa korplisu | Minimalna warto$é I, dla: KR 3
1,00

’:mma warstwa o grubosei 20 cm

17



Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych 1,00 —‘

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych ni¢ spelniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji
nawierzchni nalezy je doggscié do wartosci I, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg byé osiagnigte przez bezposrednie zaggszezanie gruntow rodzimych, to
nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania
$rodki,

o ile nie s3 okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzorn.

5.3. Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$é warstwy gruntu (nadkiadu) powyzej rzgdnych robot ziemnych jest
mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynnos¢
budowlana. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowoduja uszkodzert powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzefi powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot
ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Og6ine zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw,

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrécié na:

e odspajanie gruntdow w sposdb nie pogarszajgey ich whasciwoscei,

s  zapewnienie stateczno$ci skarp,

e  odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét i po ich zakoniczeniu,

¢  dokladno$é wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

s zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagai okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rabot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa,
Jednostkg obmiarowg jest m* (metr szeécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCIL

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej. -
Cena wykonania 1 m* wykopow w gruntach I — V kategorii obejmuje:
e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e  oznakowanie robdt,
e  wykonanic wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkiad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunck, przewiezienie i
wyladunek,
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zaggszezenie powierzchni wykopu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkfadzie,
wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drog dojazdowych,
rekultywacjg terenu.

s & & &5 & o O

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
®  PN-B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
e PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.
o PN-B-04493. Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.
e PN-5-02205. Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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BN-64/8931-01. Drogi samachodowe. Oznaczenie wskasinika piaskowego.
BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczenie moduiu odksztalcenia nawierzchni podatnych
i podioza prrez obcigzenie plytg.

e BN-77/8931-12. Oznaczenie wskagnika zaggszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty.
e Wykonanie i odbibr robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D.04.01.01 PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja
zadania: : : przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa szeéciu miejsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
i obejmuje:
e mechaniczne profilowanie i zageszezanie podioZa pod warstwy konstrukeyjne nawierzehni jezdni,
i obejmujg wykonanie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wraz z jego zaggszczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Podlote — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi przepisami, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST
D.00.00.00,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.
Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6Ine” pkt. 3.

3.1. Sprzet do wykonania robét.
Do profilowania i zaggszczania podioza nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:
¢ drobny sprzgt r¢czny do profilowania recznego,

e plyty wibracyjne.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé nickorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT.
Wymagania dotyczgce transportu matetiatlow podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST 1).00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.1. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylgcznie za zgoda Inspektora
Nadzoru,

w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym
izaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny byé wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzo.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnicie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szezegdlnodci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.
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Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét
o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i $ST, tj. wbudowany
w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podloza, Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza. Jezeli powyzszy
warunek ni¢ jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gl¢bokosé
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢é dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujace dla gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rz¢dnych wysokoéciowych i zaggscic warstwg do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (1)

_ Strela korpusu - Minimalna warto$é I, dia:
Gorna warstwa o grubosci 20 cm o - o 1,00
_Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza . 1,00

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié do jego zaggszczania. Zageszczanie poditoza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia
wskaznika zageszczenia zgodnie z BN-77/8931-12.

Wskaznik zageszczenia [s w przypadku robdt objgtych n/n SST wynosi minimum 1,00, -

W przypadku, gdy gruboziamisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy
oprzeé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny
i wiorny modut odksztatcenia podloza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wt6rnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnogé gruntu podioza podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej

z tolerancja od -20% do +10%.

5.4, Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofiiowaniu i zagg¢szczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢é podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.1, Badania w czasie robét,

W trakcie prowadzenia robot zwigzanych z wyrownaniem i1 zaggszczeniem podioza pod utozenie zdemontowanych plyt drogowych nalezy
sprawdzié szeroko$¢ profilowanego podloza, jego réwnos¢, spadki poprzeczne

6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podiloza).

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byé mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterium dobrego zageszezenia stosuje si¢ porownanie wartosci moduléw odksztatcenia, to warto$é stosunku wtérnego do pierwotnego
modulu odksztalcenia, okre§lonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2,

Wilgotnos$¢ w czasie zageszozania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymaingj z
tolerancjg 0d —20% do + 10%.,

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdine zasady obmiaru robét.
QOgolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogéine™.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta (podioza)

8. ODBIOR ROBOT.

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacija projektowa i SST po zaakceptowaniu ich przez Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
9.1. Ogéine ustalenia dotyczgce podstawy platnosei.
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platmosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
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9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania | m? profilowanego i zageszczanego podloza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu oraz rozplantowanie,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe 1 odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie podloza,

zaggszczenie,

utrzymanie podioza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE —- NORMY.

PN-B-04481 — Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-/B-06714-17 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

BN-64/8931-02 — Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie piytq.
BN-68/8931-04 — Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i latq.

BN-77/8931-12 — Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu.

PN-5-02205 — Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania,

BN-70/8931-05 — Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.

D.04.02.01A GEOWLOKNINA
L.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ulozeniem warstwy z geowlOkniny w ramach: : przebudowa odcinka drogi gminne;j i budowa szesciu miejsc postojowych w migjscowosci Stare Kielbonki
1.2, Zakres stosowania SST
Szezegblwa specyfikacia techniczna (SST) jest dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyminionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem warstwy geowlokniny,
stanowigcej czes¢ podbudowy zasadnicze;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni shizaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skladaé sie z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocniczej.

1.4.2. Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody,
mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstw¢ mrozoochronna, odsaczajgca lub odcinajgea.

1.4.3.Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.4. Geowléknina — materiat nietkany wykonany z wiokien syntetycznych, ktérych spojno$é jest zapewniona przez iglowanie lub inne procesy taczenia (np.
dodatki chemiczne, potaczenie termiczne) i ktory zostaje maszynowo uformowany w postaci maty.

1.4.5. Pozostale okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] pkt 1.4,

1.5. Ogéine wymagania dotyczgce robét
Ogoblne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00,00 ,, Wymagania ogélne™ [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. 000000 Zgodno$é materialéw z dokumentacja projektows
Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz ew. z aprobatg techniczna.
222, Geowldknina
Rodzaj geowtokniny i jej wlasciwosci powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej lub ST.
W przypadku braku wystarczajacych danych, przy wyborze geowlokniny mozna korzystaé z ustaleri podanych w zalgczniku 2.
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Geowtéknina moze by¢ skladowana na placu budowy w nieuszkodzonym opakowaniu, nawinigta na tuleje tub rurg metalows, ktore zaleca sie
zdejmowaé przed momentem wbudowania.

Rolki geowlokniny nalezy sktadowaé w suchym miejscu, na czystej i gladkiej powicrzchni oraz nie wigcej niz trzy rolki jedna na drugiej. Nie
wolno skladowaé rolek skrzyzowanych oraz wyjatkowo mozna zezwoli¢ na skladowanie rolek nie opakowanych przez okres dluzszy niz tydzief. W
przypadku wadliwego skladowania, nalezy usunaé wierzchnig warstwg geowlokniny, jako nieprzydatng do dalszych robot. Po zdjeciu opakowania,
geowldknina nie powinna by¢é narazona na zawilgocenie.

Przy skladowaniu geowlokniny nalezy przestrzegac zalecen producenta.
2.2.3. Elementy mocujace geowtdkning do podioza

Do przytwierdzania geowldkniny do podtoza stosuje si¢ szpilki lub klamry z prgtow stalowych srednicy okoto 12+16 mm. Pret powinien by¢
zaostrzony i mie¢ dlugosé min. 30 cm. Pret powinien mieé czg$¢ pozioma, dociskajgca geowlokning do podioza, np. odgigeie w ksztalcie litery U,
przyspawany kawatek blachy itp.

Elementy mocujgee stosuje sig na zaktadach i krawedziach paséw geowl6kniny.
2.2.4. Piasek do wyrownania podioza
Przy wyréwnywaniu padioza nalezy stosowa¢ piasek, nie zawierajgcy kamieni lub elementéw obeych, mogacych uszkodzi¢ geowlokning.
3.SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze sprzgtu dostosowanego do
przyjetej metody robdt, jak:

a) uktadarki do ukladania geowlokniny o prostej konstrukeji, umozliwiajace rozwijanic geowldkainy ze szpuli, np. przez podwieszenie rolki do
wysiegnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.,

b)  drobny sprzet pomocniczy, jak pila, néz, nozyce, miotek itp.

Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okrelonym w dokumentaciji projektowej, ST, instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i
powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 4.
4.2, Transport materialéw

Materiaty sypkie (np. piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
Zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Geowloknina moze by¢ transportowana dowolnymi érodkami transportu, pod warunkiem:
- opakowania bel (rolek) folia, chronigca przed uszkodzeniem i negatywnym dziataniem promieniowania stonecznego,
- zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszezaniem si¢ w czasie przewozu, przed zawilgoceniem, zabrudzeniem i nadmiernym ogrzaniem,
- ulozZenia rolek poziomo, nie wigcej niz w trzech warstwach,
- niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, thaszezami oraz przedmiotami moggcymi przebic lub rozcigé geowlokning,
- przestrzegania zalecen producenta, dotyczacych warunkéw przewozu geowltokniny,
- niedopuszczenia do porozrywania i podziurawienia opakowania z folii w czasie wytadowywania geowlokniny ze srodka transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2, Zasady wykonywania robét

Konstrukgja i sposob wykonania robot powinny byé zgodne z dokumentacijg projektowa i ST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna
korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacii oraz z informacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnoséci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. ulozenic warstwy odcinajacej z geowlokniny,
3. roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowei, ST lub wskazan Inzyniera:
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ustali¢ lokalizacje robot,
- przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegblowego wytyczenia robét oraz ustatenia danych wysokosciowych,

= usunas przeszkody, np. drzewa, krzaki, korzenie, wigksze kamienie, ktére moglyby uszkodzié geowldkning,

—C00GT wyréwnanie powierzchni gruntu podloza, np. przez scigeie tyzkq lub prze utozenie warstwy piasku grubosci okoto 5 cm rozlozonego recznie bez
zaggszczania.

5.4. UloZenie warstwy odcinajacej z geowl6kniny

Geowlokning nalezy ukladaé recznie lub za pomocy ukladarki wzglednie ciagnika itp. przez rozwijanie szpuli, lekko ja naciagajgc. Zaleca si¢
sporzadzi¢ plan uktadania, okreslajgcy wymiary pasm, kierunek postepu robét, kolejnoé ukladania pasm, szerokosé zakladéw, sposob taczenia itp.

Folig, w kt6rg sg zapakowane rolki geowlokniny, zaleca sig zdejmowa¢ bezposrednio przed ukladaniem. W celu uzyskania mniejszej szerokosci
rolki mozna ja przeciag pita.

Geowlokning nalezy tak uktadaé, by pasma lezaly poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaklady sasiednich pasm powinny wynosi¢ 3050 cm. W
niektorych przypadkach pasma mozna uklada¢ wzdluz osi. Nalezy wowczas szczegolnie przestrzegaé zachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec
przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy przymocowaé (np. wbitymi w grunt pretami w ksztalcie U) lub chwilowo obcigzyé (np. pryzmami gruntu,
workami z gruntem itp.). W uzasadnionych przypadkach wymagane jest faczenie pasm, najczesciej na budowie za pomoca zszycia, potaczen specjalnych itp.
Nalezy zwracaé uwage, aby nie uszkodzié geowl6kniny.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okolo 5 m), gdyz mniej jest zaktadow i potaczen. W przypadku dysponowania waskimi pasmami
(1,5 + 3 m) korzystny jest uktad krzyzowy z przeplecionych prostopadtych pasm, rozwijanych poprzecznie i podiuznie. Ukiad taki zapewnia skuteczng
dwukierunkowa wspdlprace materiatu,

Niedopuszcezalny jest ruch pojazdéw i maszyn budowlanych bezposrednio po ufozonej geowltokninie.
5.5. Roboty wykoficzeniowe

Roboty wykoficzeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do robot wykonczeniowych naleg prace zwigzane z
dostosowaniem wykonanych robét do istnigjacych warunkéw terenowych, takie jak:

= odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
- niezbedne uzupelnienia zniszczonych w czasie robét elementéw robot,
=000 roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

[0 uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiaht
znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracjs zgodnosci, aprobatg techniczng, ew. badania materiatléw wykonane przez
dostawcow itp.),

i

i

[ ew. wykona¢ whasne badania whasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inzyniera,

{I0CICT sprawdzié cechy zewngtrzne gotowych materialow.
Wiszystkie dokumenty oraz wyniki badari Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaci.
6.3. Badania w czasie rob6t
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w, ktore nalezy wykonaé w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

[ Czegstotliwo$é badan .
Lp. Wyszczegdlnienie badai i pomiaréw ZHGWos0 b Wartoéci dopuszezalne

1 |Lokalizacja i zgodno$é granic terenu robot z Wg pktu 5 i dokumentaciji
dokumentacjg projektowa 1 raz projektowej

2 |Oczyszczenie i wyrdwnanie podloza Cale podioze Wgpktu 5.3

3 |Prawidiowos¢ ulozenia geowtékniny Jw. Wgpktu 5.4

4 |Zabezpieczenie geowlOkniny przed
przemieszczeniem, prawidtowosé¢ polaczen, Jw. Weg pktu 5.4
zakotwiert, ew. balastu itp.

5 |Przestrzeganie ograniczen ruchu roboczego w W pktu 5.4
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pojazdow i maszyn

6 |Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciggla Wg pktu 5.5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6lne zasady ocbmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m?2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajacej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1, Og6lne zasady odbioru robét
QOgoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine™ [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2, Odbio6r robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Qdbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega przygotowanie podioza.
Odbiér tych rob6t powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” {1] oraz niniejszej OST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy platnoSei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanc w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy odcinajgcej z geowtdkniny obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—~  oznakowanie robot,
—  przygotowanie podtoza,
—  dostarczenie materialow i sprzetu,
- wykonanie robét przygotowawczych,
—  ulozenie geowlokniny wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji techniczne;j,
—~  przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
—  odwiezienie sprzgtu.
9.3. Spos6b rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszgeych
Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza OST obejmuje:

~ZII7NFS roboty tymezasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu
robét podstawowych,

sopee

7 prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot
itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE -
10.1. Ogéblne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
10.2. Normy
2. PN-EN1SO 10319 Geotekstylia — Badanie wytrzymaloéci na rozcigganie metoda szerokich probek
3. PN-ENISO 12236 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przebicie statyczne (metoda
CBR)
4. PN-EN IS0 12956 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczenie charakterystycznych
wymiarow porow
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11. ZALACZNIKI
ZALACZINIK 1
ZASADY STOSOWANIA WARSTWY ODCINAJACEJ
1.1. Cel stosowania

Celem warstwy odcinajacej jest uniemozliwienie przenikania czastek drobnych gruntu do warstw lezacych powyze;. Warstwe odcinajgea ukiada sig
pod konstrukejg nawierzchni i moze stanowi¢:

a) czg$¢ podbudowy pomocniczej, zlokalizowana pod warstwa odsaczajaca,

b)  samodzielng warstwg zlokalizowang na podtozu, gdy istnieje obawa nasigkania (nawilgacania) gruntu wodg, a podbudowa jest z materiatu ziarnistego
- {sypkiego).

Warstwa odcinajaca chroni przed przenikaniem gruntu podloza w dolna czgsé podbudowy i tym samym przeciwdziala zZmnigjszeniu si¢ uZytecznej
grubosci podbudowy.

1.2 Kryterium stosowania warstwy odcinajgcej przy odwodnieniu podloza nawierzchni

(wg rozporzadzenia MTiGM z 2 marca 1999 1. w spr. warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie; Dz.U. nr 43,
poz. 430, zal. 4, 1p. 7)

W wypadku wystgpowania pod warstwg odsgczajgca gruntéw nieulepszonych spoiwem powinien by¢ spefniony warunek szczelnosci warstw
okreslony zgodnic z wzorem Djs/dgs < 5, gdzie:

D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odsaczajace;,
Dgs — wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podioza.

Jezeli powyzszy warunek szczelnosci warstw nie moze byé spetniony, to migdzy tymi warstwami powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca o
grubosci co najmniej 10 cm z odpowiednio uziarnionego gruntu lub wykonana warstwa posrednia z geowiokniny.

ZAEACZNIK 2

ZALECANE WEASCIWOSCI GEOWLOKNINY

Lp. Wiasciwosé Jednostka Wymagania Metoda badan wg
1 |Masa powierzchniowa g/m2 > 400 -
PN-EN ISO 10319 [2
2 |Wytrzymato$¢ na rozcigganie kN/m =10 21
3 |Wydluzenie przy maksymalnym obciazeniu o <100 PN-ENISO 10319 [2]
0 _
PN-EN ISO 12236 [3
4  |Przebicie statyczne (metoda CBR) kN >25 31
Charak ielko$¢ pordéw O PN-EN ISO 12956 [4
5 arakterystyczna wielkos¢ poréw Ogs mm <0,15 [4]

D-04.02.01. WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z : :
przebudowa odcinka drogi gminne;j i budowa szesciu miejsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki
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1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
okre$lonych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem warstw gr. 15em
1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiszujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00
,» Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odcinajacych sa:
4, piaski,
5. zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Kruszywa do wykonania warstw odcinajacych (podsypki) powinny spelniaC nastgpujgce warunki:
a) szczelnoscei, okreslony zaleznoscig:

Dy

<5
dss

Dla materialow stosowanych przy wykonywanin warstw podsypki warunek szczelnosci musi by¢ spelniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na
warstwie odcinajacej.
b) zaggszczalnoscei, okreslony zaleznoscig:

<
i
QR
s (3
%
n

Piasek stosowany do wykonywania warstw podsypki powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

2.5. Skiadowanie materiat6w
2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy podsypkowej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi_
potrzeba jego okresowego skladowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podloze w miejscu skiadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET
3.1. Ogbine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsgczajacej powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
?rz?gtvniarek,
7. walcow statycznych,
8. plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogé6ine wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych lukéw poziomych.
6.3.2. Szerokos¢ warstwy

Szerokosé warstwy nie moze sig r6znié od szerokosci projektowanej 0 wigcej niz
+10 cm -5 cm.

6.3.3. R6wnos¢ warstwy

Nierownodei podtuzne warstwy odcinajace] i odsgczajgcej nalezy mierzyé 4 metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7].
Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajace]j nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata. Nierownosci nie mogg przekraczac 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajacej na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektows z tolerancjg + 0,5%.
6.3.5. Rzgdne wysokoséciowe

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokoéciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

- O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz £ 5
cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubosé warstwy

’ Grubosé warstwy powinna byé zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej
z tolerancjg +1 cm, -2 cm.

6.3.8. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajace; i odsaczajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢ mniejszy od 1,0 dla parkingéw i od
0,98 dla chodnikéw.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszezenia nalezy badac wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnoéé kruszywa powinna byé réwna wilgotno$ci
optymalne;j z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreélonych w p. 6.3, powinny byé naprawione przez
spulchnienie do gtebokodei co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtomie zaggszezone, Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogélne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

Crah m? (metr kwadratowy) wykonania warstwy podsypki,
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST

i wymaganiami Inzyniera, Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
é.l. Ogéblne ustalenia dotyczgqce podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena wykonania 1m* warstwy podsypki kruszywa obejmuje:

9. prace pomiarowe,

10. dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materialu
o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej,

11. wyréwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

12. zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,

13. przeprowadzenie pomiar6w i badari laboratoryjnych wymaganych w specyfikagji technicznej,

14. utizymanie warstwy.
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4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robbt podano w OST D.00.00.00 »Wymagania ogblne”
pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloZa

Podloze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D.02.01.01.
i D.02.03.01. -Roboty ziemne” oraz D.04.01.01 ~Koryto wraz z profilowaniem

i zageszczaniem podioza”.

Warstwy podsypki powinny byé wytyczone w sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja projektows, z tolerancjami
okre$lonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez InZynicra.

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych niz co
10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki lub innego sprzgtu, z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej warstwy luinego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubosé
projektowang.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapié do jej zaggszczania.

Zaggszczanie warstw 0 przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi
i stopniowo przesuwaé pasami podiuznymi czedciowo nakladajacymi sig¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy
rozpoczynaé od doinej krawedzi

i przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.
Zageszezanie nalezy kontynuowaé do osiggnigeia wskaznika zaggszezenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej préby Proctora, dla miejsc
postojowych i od 0,98 dla pozostatych, przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
Wilgotno$é kruszywa podczas zaggszezania powinna by¢ rowna wilgotnoéei optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku,
gdy wilgotnoé kruszywa jest wyzsza od wilgotnoéei optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy6 okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszag.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych
badan oraz atesty Inzynierowi. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwo$é oraz zakres badat i pomiaréw

Czestotliwo$e oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych
1 zageszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1, Czestotliwosé oraz zakres badarn i pomiarow warstwy odsaczajgcej

Lp. Wyszczegolnienie badari i pomiarow i Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw
I | Szerokodé warstwy 10 razy na 1 km :
2 | Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne © 10 razy na 1 km
o co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég ekspresowych, co 100
5 | Regdne wysokosciowe m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w planie » ¢0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég ekspresowych, co 100
B m dla pozostalvch drog
7 | Grubosé warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*
8 | Zageszezenie, wilgotnosé kruszywa w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
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0. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

8  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu

D.04.02.01. WARSTWY KONSTRUKCYIJNE NAWIERZCHNI Z MIESZANEK KRUSZYW NIEZWIAZANYCH ZAGESZCZANYCH
MECHANICZNIE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem ninigjszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja
zadania: : : przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa szesciu migjsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robét na zadaniu wymienionym w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t objgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw z mieszanek kruszyw zaggszezanych
mechanicznie, przyjgtych na podstawie norm PN-EN 13285 ,Mieszanki niezwigzane — Specyfikacja”, PN-EN 13242 ,Kruszywa do niezwigzanych i
hydraulicznie zwigzanych materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym™, Wymagania maja zastosowanie do wykonania n/w
warstw konstrukcyjnych nawierzchni

—  podbudowy pomocniczej z kruszywa tamanego 0/31,5 niezwigzanego stabilizowanego mechanicznie grubosci 15 cm dla kategorii ruchu KR 2 i
KR1

1.4. OkreSlenia podstawowe.

1.4.1. Konstrukcja nawierzchni —~ konstrukcja, ktorej celem jest rozlozenic naprezeri od k6t pojazdéw na podioze gruntowe oraz zapewnienie
bezpieczenistwa i komfortu jazdy pojazdéw. Konstrukcja nawierzchni spoczywa na podiozu gruntowym Iub ulepszonym podiozu. Konstrukcje
wzmacnianej nawierzchni nalezy traktowaé jak podbudows.

1.4.2. Podbudowa zasadnicza - warstwa lub warstwy konstrukcji nawierzchni spelniajaca podstawows funkeje w rozlozeniu naprezen od kot
pojazddéw. Podbudowa zasadnicza moze byé jednowarstwowa lub dwuwarstwowa.

1.4.3. Podbudowa pomocnicza — warstwa tworzaca platforme umozliwiajaca prawidiowe wbudowanie podbudowy zasadniczej, 2 w czasie
eksploatacji nawierzchni wspomagajaca warstwy gome konstrukcji nawierzchni w roztozeniu naprezen od kot pojazdow oraz ochrong nawierzchni
przed szkodliwym dziataniem mrozu,

1.4.4. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed szkodliwym dziataniem mrozu i
zwigkszenie nosnosci warstw dolnych konstrukcji nawierzchni. W przypadku zlych warunkéw wodnych warstwa mrozoochronna peini takze
funkcje warstwy odsaczajacej.

1.4.5. Mieszanka niezwigzana — ziamisty materiat o okreslonym skladzie ziarmowym (d+D), ktéry jest stosowany do wykonywania warstw
konstrukcyjnych nawierzchni. Mieszanka niczwiazana moze byé wytworzona: z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny
tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4.6. Nawierzchnia z mieszanki niezwigzanej — nawierzchnia drogowa, ktdrej wierzchnia warstwa poddawana jest bezposredniemu
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych jest wykonana z mieszanki kruszyw niezwigzanych o ciggtym uziamieniu.

1.4.7. Kategoria ~ charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwiazanej, wyrazony jako przedzial wartosci lub wartosé
graniczna. Symbol NR uzyty do okredlenia whasciwosci oznacza, ze nie jest wymagane badanie danej cechy.

1.4.8. Partia — wielkos¢ produkcji, wielkoé¢ dostawy, dostawa dzielona (np. fadunck wagonowy, tadunek samochodu cigzarowego, barki) lub
halda, ktéra zostata wyprodukowana w okresie wystgpowania jednakowych warunkéw. Przy ciagtym procesie produkcyjnym jako partic nalezy
przyjmowac ilos¢ wyprodukowang
w ustalonym czasie.

LS. Symbole i skréty

Pozostale okreslenia uzywane w niniejszym dokumencie do oznaczania poszczegoinych wiasciwosci (symbole i skréty) przyjeto zgodnie z normami
PN-EN 13242, PN-EN 13285, przywotanymi normami badawczymi oraz ,Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pofsztywnych”
(aktualnie
w opracowaniu). Ponadto zastosowano nastgpujace symbole i skroty:
CBR - kalifornijski wskaznik no$nosci, wyrazony w procentach [%];
ko ~ wspélczynnik filtracji, oznaczany wedlug ISO/TS 17892-11, [m/d], [cm/s];
D15 — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren mieszanki niezwiazanej, z ktorej jest wykonywana podbudowa Iub warstwa mrozoochronna,
{mm];

29



dss — wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza, [mm];

dso — wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50% ziaren gruntu podioza, [mm];

SE, — wskaznik piaskowy oznaczony wg PN-EN 933-8:2012 zatacznik A (dla frakcji 04 mm),

Oy — umowna $rednica poréw geowldkniny lub geotkaniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu podloza zatrzymujacego si¢ na geowlokninie lub
geotkaninie w ilosci 90% (m/m), warto$é Og powinna by¢ podawana przez producenta wyrobu.

1.6. Ogo6lne wymagania dotyczgce robéi.
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.

2.1, Materialy do mieszanek
2.1.1, Ogdine wymagania dotyczgce materialow.
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 2.

2.1.2. Kruszywa
Kruszywami stosowanymi do mieszanek niezwigzanych sg kruszywa naturalne, sztuczne i z recyklingu, ktore spetniaja wymagania SST zgodnie z
Tablicg 1 i norma PN-EN 13242, Kruszywa pochodzace z roznych Zrodel (naturaine, sztuczne oraz z recyklingu) maja spelni¢ wymagania w calej mieszance.

Tablica 1 Wymagane wiasciwosci kruszywa do mieszanek niezwiazanych (kategorie wedtug PN-EN 13242)
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Siarczany rozpuszczalne w kwasie wg ] . ; N ! | 1
11 PN-EN 1744-1 ASxr ASxr ASxe ASxr ASxr niezwiazane
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Rozpad krzemianowy w 2uzlu zasadnicze
14 ielkopi ym k ym wg PN- Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu s
EN 1744-1,9.19.1 podbudowy
Rozpad zelazawy w zuzlu pomocnicze]
15 wielkopiecowym kawatkowym wg PN- Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu i warstwy
EN 1744-1, p.19.2 |
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£ anieczyszczenia IZEN0SZacyc
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RS sextarowana RC dektarowens R dektarowans RE dektarowana RG dekiarowma Kat .. . d
.. . ReUE dekinrowams RCUE dektsrowans ROUE dektarorwana Reug sektarowana Roug deklaronan alcgor: o
Zawartos¢ sktadnikow kruszyw ch
i | 2ipings oo g NEY | B R oo | Remm | Ramm [KRIGKR?
P Larowena oklaroans wara s eklarowsna
:3‘23 11, wymagane kategorie nie wyzsze R sdimenn RS ikiuoans R2 ssmonns Rg ) Rg aus oraz warst“_ry
g X\ X1 X X1 X nawierzchni
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Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN ruch od KR1
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Cimasie hosn s — e " siladu
wg Zalgcznik C, p, C3.4. Deklarowany Deklarowany Deklarowany | mieszanek

Procedura projektowania powinna by¢ oparta na probach laboratoryjnych. Skiad mieszanki moze by¢ zweryfikowany na podstawie badan polowych
przeprowadzonych na sktadnikach o takich samych wiasciwosciach i pochodzacych z tych samych Zrodet,
Nalezy okresli¢ procentowy udziat sktadnikéw w stosunku do catkowitej masy mieszanki w stanie suchym oraz uziarnienie i ggstos¢ objgtosciowa.
Proporcje nalezy okresli¢ laboratoryjnie. los¢ wody okreslona na podstawie badania laboratoryjnego powinna zapewni¢ wiaéciwe zaggszczenie i uzyskanie
oczekiwanych cech mechanicznych mieszanki.
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2.2.3. Wymagane wlasciwosci mieszanek niezwigzanych — postanowienia ogolne

w przypadku zastosowania kopalin towarzyszacych, kruszyw sztucznych, kruszyw z recyklingu
i kruszyw z odpadow powydobywczych do produkcji mieszanek niezwigzanych, badania fizyko — mechaniczne nalezy wykonywa¢ po 5-krotnym
rozdrobnieniu w aparacie Proctora wg PN-EN 13286-2.

2.2.3.1. Wartosci graniczne i tolerancje
Wymagane whasciwosci mieszanek niezwigzanych zawarto w Tablicy 4. Podane wartosci graniczne
i tolerancje zawieraja rozrzut wynikajacy ze zré2nicowanych warunkéw produkeji mieszanek, metod pobierania i dzielenia probki oraz przedziatu ufnosci.

2.2.3.2, Mieszanki krusgywa

Mieszanki  kruszywa  powinny  by¢  tak  produkowane i  skladowane, aby  mialy jednakowe  wladciwosei
i spetnialy wymagania podane w Tablicy 4. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny byé¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowa¢ si¢ rownomierng
wilgotnoscig w trakcie zaggszczania.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania j zaggszczania, okreslona wedlug PN-EN 13286-2, powinna odpowiadaé
wymaganiom podanym w Tablicy 4.

2.2.3.3. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej dia warstwy mrozoochronnej
2.2.3.3.1, Uziarnienie

Okreslone wedtug PN —~ EN 933-1 uziarnienic mieszanki niezwigzanej, kategoria G, o wymiarach ziaren 0 < D 31,5 mm, przeznaczonej do
warstwy mrozoochronnej powinno spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 1.

Dla mieszanki niezwigzanej przeznaczonej do warstwy mrozoochronnej, traktowanej jako odsaczajaca jest wymagany réwniez wspélezynnik filtracji.
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dia warstwy mrozoochronnej
2.2.3.3.2. Wodoprzepuszczalnosé i wrailiwos$é na mréz

Warstwa mrozoochronna nie powinna by¢ wrazliwa na mroz. Natomiast wodoprzepuszezalnosé jest wymagana, jezeli warstwa mrozoochronna pelni
jednoczesnie funkcje warstwy odsaczajacej.

W wypadku, gdy podbudowa moze by¢ narazona na dzialanie wody gruntowej, nalezy zapewni¢ odwodnienie konstrukcji nawierzchni np. przez
zastosowanie warstwy odsaczajacej. Warstwa ta powinna by¢ wykonana z mieszanki odpomej na dziatanie mrozu, ktéra po zageszczeniu do wymaganego

wskaznika zageszczenia Is = 1,00 powinna charakteryzowa¢ si¢  wspolczynnikiem filtracii ko > 8m/dobg  (0,0093cmvs).
w przypadku warstwy mrozoochronnej, mieszanka winna charakteryzowaé si¢ wspotczynnikiem filtracji
kio > 5m/dobg (0,0058cm/s).

Mieszanki niezwigzane przeznaczone do wykonania warstwy mrozoochronnej ulozonej bezposrednio na podlozu gruntowym powinny spelnia¢
wymagania dotyczace nieprzenikania czastek migdzy warstwg mrozoochronng a podiozem gruntowym, zgodnie z zaleznoscia:

FLI
des m
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Jezeli warunek (1) nie jest speiniony, wowezas na podiozu gruntowym nalezy wlozyé warstwg odcinajgca, zapewniajaca spelnienie tego warunku,
albo odpowiednio dobrana geowlokning lub geotkaning. Ochronne wiasciwosci geowtokniny lub geotkaniny przeciw przenikaniu drobnych ziaren gruntu
podioza, wyznacza si¢ z warunku:

dse
— 1,2
00

Masa powierzchniowa geowltokniny lub geotkaniny powinna by¢ nie mniejsza niz 200 g/m?.

2.2.3.4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej do podbudowy pomocniczej
2.2.3.4.1. Postanowienia ogdine

Do podbudowy pomocniczej powinny by¢é stosowane nastgpujace mieszanki niezwigzane: 0/31,5.

-2. 3.4.2.Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej przeznaczonej do podbudowy pomocniczej powinno spelniaé wymagania
przedstawione na rysunku 2.
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Rys. 2. Uziamienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla podbudowy pomocniczej

Aby zapewnié jednorodnost i ciggloéé uziamienia mieszanki, oprocz wymagan podanych na rysunku 90% uziamien zbadanych w ramach
Zakiadowej Kontroli Produkeji (ZKP) w okresie do 6 miesigey powinno spetniaé wymagania podane w Tablicy 21 3.

Tablica 2 Poréwnanie uziarnienia mieszanki niezwigzanej z uziamieniem SDV deklarowanym przez producenta

Mieszanka Poréwnanie z deklarowanym SDV — tolerancja przesiewu przez sito [%(m/m)|
niezwijzana 0.5 1 2 4 5.6 8 11,2 16 224 315
0/31.5 +35 +5 +7 +8 - + 8 - + 8

Wartosci uziamienia SDV deklarowane przez producenta mieszanki powinny byé zawarte migdzy granicznymi wartosciami podanymi na
odpowiednicj krzywej uziarnienia (rys. 1 i rys. 2) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w Tablicy 2 oraz spetniat wymagania cigglosci
uziarnienia podane w Tablicy 3.

Tablica 3 Réznice przesiewow przy badaniu cigglosci uziamienia mieszanki niezwigzanej
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Minimalna i maksymalna zawarto$é frakcji w mieszance — réZnice przesiew6w | %(m/m)|
Mieszanka 12 [ 2/4 2/5.6 4/8 5.6/11,2 8/16 112/224 16/31.5
| min. | max | min. | max | min. | max | min | max | min. | max | min. | max | min. | max | min max
[ 0315 4 15 | 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -

2.2.3.5. Wymagane wiasciwosci mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadniczej
2.2.3.5.1. Postanowienia ogolne

Do podbudowy zasadniczej powinny by¢ stosowana nastgpujaca mieszanka niezwigzana: 0/31,5.
2.2.3.5.2. Udarnienie

Okre$lone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwiazanej do podbudowy zasadniczej powinno spelnia¢ wymagania przedstawione na
rysunku 3.

Aby zapewni¢ jednorodnosé i ciggloé uziarnienia mieszanki, oprocz wymagan podanych na rysunku 3 90% uziarnieri zbadanych w ramach ZKP w

okresie do 6 miesigcy powinno spelniac wymagania podane
w Tablicach 2 i 3.
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Rys. 3. Uziamienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 dla podbudowy zasadniczej

Tablica 4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej do warstwy mrozoochronnej, podbudowy pomocniczej i zasadniczej.

|[ Wymazane wlasciwosci mieszanki niezwiszanej przeznaczonej do:
warstwy . podbudowy
Lp. Wiasciwos¢ mrozoochronnej podbudowy pomocniczej zasadnicze]
KRIOKR? KR1OKR2 KR3OKR4 KRSOKR? R K&f’f‘
1 U.zmn}ultme [meszankl 0315 0/31,5 0/31,5
niezwidzanej
Maksymalna zawarto$¢
2 | pyléw, kategoria nie UF1s UF1; UF, UFp UF,
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WyZsza niz:

Minimalna zawarto$é
pyiow

LFw

LFnr

LFxr

LFwr

LFnr

Zawartos¢ nadziarna,
Kategoria nie nizsza niz:

OCx

0Cy

OCy

OCy

OCy

Uziarnienie

Krzywe
uziarnienia wg
rys.

Krzywe uziarnienia wg rys.

Krzywe uziarnienia
Wg IYS.

Tolerancja przesiewu —
poréwnanie z wartoscig S
deklarowana przez
dostawce

G,

Gs

Gs

Gs

Gs

Wrazliwoéé na mréz:
wskaznik piaskowy SE co
najmnie;

Jednorodno$¢ uziamienia
— roZnice w przesiewach

Jako$¢ pyiow oznaczona
wg PN-EN 933-8
zalgeznik A na frakeji
0/4 (SE4), po
pigciokrotnym
zaggszczeniu metodg
Proctora, wedlug PN-EN
13286-2, warto$é nie
nizsza niz:

30

30

30

35

30 35

10

Odpomo$é na
rozdrabnianie (frakcja
referencyjna do badania
#10/14 mm) wg PN-EN
1097-2, kategoria nie
WYyZSza niz:

LAso

LA40

LA35

11

Odpomos¢ na $cieranie
(dotyczy frakeji 10/14
odsianej z mieszanki) wg
PN-EN 1097-1, kategoria
M DE

deklarowana

deklarowana

deklarowana

deklarowana

deklarowana

Mrozoodpornosé (dotyczy
frakeji kruszywa 8/16
odsianej z mieszanki) wg
PN-EN 1367-1:

-skaly magmowe
i przeobrazone
F4

-skaly magmowe
i przeobrazone
F4

-skaly magmowe
i przeobraZone
F4q

-skalv magmowe
i przeobraone
F4

-skalv magmowe i
przeobrazone F4

13

Wartosé CBR® [%] po
zaggszozeniu wg metody
Proctora do wskazZnika
zaggszozenia co najmniej:

>35
do wskaznika
Zaggszczenia
1=1,0 i moczeniu
w wodzie 96 h,

>80
do wskaznika
zaggszczenia I
=1,0 i moczeniu w
wodzie 96 h,

280
do wskaznika
zageszezenia I,
=1,0 i moczeniu w
wodzie 96 h,

>80
do wskaznika
zaggszczenia [
=1,0 i moczeniu w
wodzie 96 h,

>80
do
wskazn
ika
Zagesz
czenia
1,=1,0
i
mocze
niu w
wodzie
96 h.

2120
do
wskazni
ka
zageszez
enial,
=1,03 i
moczeni
uw
wodzie
96 h,

14

Wodoprzepuszczalnosé
mieszanki w warstwie
odsaczajacej po
zageszezenin wg metody
Proctora do wskaznika
zageszezenia Is = 1,0,
wspdlczynnik filtracji k,
€0 najmnigj:

0,0093

Brak wymagan

Brak wymagari

Brak wymagan

Brak wymagan

Zawarto$¢ wody w
mieszance zaggszczanej,
[%e(m/m)], wedtug
wilgotnosci optymalnej
metoda Proctora

702100

803100

8073100

16

Ksztalt kruszywa grubego
lub kruszywa grubego
(=4mm) wydzielonego z
kruszywa o cigglym
uziarnieniu wg PN-EN
933-3 — wskaznik
plaskosci, kategoria nie
WYZSZA niz

FNR

Flur

Flso

Flsg

Flso

35



Ksztalt kruszywa grubego
lub kruszywa grubego
(>4mm) wydzielonego z
17 kl'l.ISZYWB (o] mqglym S]NR S]NR S]s5 SIss SIs_i
uziarnieniu wg PN-EN
933-3 — wskaznik ksztattu
wg PN-EN 9334 |

Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o
powierzchni
przekruszongj lub
famanych oraz ziaren
calkowicie zaokraglonych
18 w kruszywie grubym tub CNR C_lm/m C90/3 C90/3 an,’;
w kruszywie grubym
(>4mm) wydzielonym z
kruszywa o ciaglym
uziamieniu wg PN-EN
933-5, kategoria nie
nizsza niz:

2.2.4. Wytwarzanie mieszanki i skiadowanie

Dla kategorii drog KR1OKR4 mieszanke nalezy wykonywaé bezposrednio u producenta lub na budowie przy udziale mieszalnika. Skiadowanie
mieszanki powinno odbywag sig w spos6b eliminujacy segregacije przy wbudowywaniu.

Dla kategorii drég KR35 JKR7 niezbedne jest wykonywanie mieszanki na budowie przy uzyciu mieszalnika z optymalnym dozowaniem wody tak aby
utrzymaé zawarto§¢ wody w mieszance wbudowywanej, [%o(m/m)] w granicach okreslonych w Tablicy 4 (nalezy zastosowaé mieszalnik przy produkgji
powyzej 5000 m dla calego zadania).

Z uwagi na mozliwosé segregacji mieszanki 0/31,5 mm sugeruje sig sktadowanie tej mieszanki w hatdach nie wyzszych niz 5 m wysokosci a przy
zatadunku przed dowozem na budowe ponowne przemieszanie ladowarka lub wykonanic innych zabiegéw uniemozliwiajacych jej rozsegregowanie.

W przypadku skladnikéw przeznaczonych do komponowania mieszanki w mieszalniku nie ogranicza si¢ wysokosci przy skfadowaniu.

3.SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™. Sprzgt do wykonania podbudéw powinien by¢ dobrany przez
wykonawcg tak aby zabezpieczy! jakosé zgodnie z wymaganiami projektowymi i harmonogramem budowanej drogi.
Mieszanka kruszywa dla warstwy z mieszanki niezwiazanej winna by¢ rozktadana za pomoca urzadzen uniemozliwiajgcych segregacig.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
Transport kruszywa nalezy dokonywa¢ w taki sposob aby zminimalizowa¢ mozliwo$¢ segregacji
i zanieczyszczen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Warstwa z mieszanki kruszywa niezwigzanego nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podloze jest zamarznigte. Nie nalezy rozpoczynac
whudowywania mieszanki z kruszywa niezwiazanego, jezeli proghozy meteorologiczne wskazujg na mozliwy spadek temperatury ponizej 0° C w czasie
ukiadania. :

5.2. Przygotowanie podloZa

Podloze warstwy z mieszanki niezwigzanej powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami wedtug odpowiedniej specyfikacji asortymentowej
dla zaprojektowanego uktadu warstw.

5.3. Dostawa mieszanki niezwigzanej

Do kazdej partii dostarczonej mieszanki niezwiazanej, powinien by¢ dolaczony dokument ze znakiem budowlanym B oraz deklaracja whasciwosci®
uzytkowych wyrobu.

5.4. Ukladanie mieszanki niezwigzanej
Mieszanka niezwigzane przed zaggszezaniem powinna by¢ nawilzona optymalnie w calym przekroju.

5.4.1. Grubosé warstwy z mieszanki niezwigzanef

Grubosé zageszczanej warstwy z mieszanki niezwigzanej nie moze by¢ wigksza niz 20cm.

Jezeli nawierzchnia  sktadaé sie bedzie =z kilke warstw to kazda warstwa musi odpowiada¢  wymaganiom
i powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona zgodnie z dokumentacja.

Wszelkie odstepstwa od podanych powyzszych wymagan podlegaja uzgodnieniu z inspektorem i po ich wykonaniu musza by¢ zgodne z wymogami
SST.

5.4.2. Zageszczanie
Zaggszozanic warstwy z mieszanki kruszywa nalezy prowadzié przy uZyciu sprzgtu gwarantujgcego uzyskanie wymaganych parametrow
projektowych.
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Kontrol¢ zaggszczenia i nonosci warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych,

Dla kontroli moduléw E i wskaZnika odksztatcenia [0 warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy stosowaé metode obcigzen plytowych wg zalgoznika
B do normy PN-8-02205 (w zakresie przyrostu obciazenia jednostkowego od 0,25 MPa do 0,35MPa, maksymalne obcigZenie przy oznaczaniu El do
0,45MPa) albo inne metody zaakceptowane przez inspektora.

Do obliczenia moduléw E nalezy stosowaé nastgpujgcy wzor:

3x4p
Eip= 4% As D

T'p — rdznica naciskow z zakresu 0.25 - 0.35 [MPa]
s — przyrost osiadania odpowiadajacy Tip [mm]
D - $rednica plyty [mm].
. Za zgodg inspektora dopuszcza si¢ alternatywne metody badan.

§.5. Odcinek prébny

Na zyczenie Inwestora (Inspektora Nadzoru) wykonawca jest zobowigzany do wykonania odcinka probnego z materiatéw i przy uzyciu sprzetu
przewidzianego do realizacji warstwy z mieszanki niezwiazanej. Odcinek probny, jezeli nie bedzie wykonany w ciggu budowanego odcinka drogi i
rozliczony w ramach zadania, powinien zosta¢ wykonany odplatuie, w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

Wykonanie tego odcinka pozwoli stwierdzié czy uzyte materialy i sprz¢t zapewniaja uzyskanie zalozonych w projekcic wymagan.

Wielkos¢ odcinka w zaleznosci od wielkosci kontraktu powinna wynosié¢ (od 300 m? do700 m?).

Wykonawca moze przystapi¢ do ukladania warstwy z mieszanki niezwigzanej po uzyskaniu akceptacji przez Inspektora Nadzoru,

5.6. Utrzymanie warstwy z mieszanki niezwigzanej
Do chwili potozenia nastgpnej warstwy wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za jej stan.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien
sprawdzi¢ dane w dokumentach przewozowych mieszanki zgodnie z p. 5.3.

6.2, Badania przed przystapieniem do rob6t

Dla wszystkich materiatow, ktore bgda uzyte do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej, wykonawca musi przedstawi¢ inzynierowi,
inzynierowi budowy do akceptacji wszystkie niezbgdne dokumenty wymagane przepisami. Inspektor Nadzoru moze zazadaé przedstawienia poszczeg6inych
materiatow do akoeptacji. Koszty badaf zleconych przez Nadzor pokrywa Inwestor. Akceptacja materialéw powinna nastapi¢ w terminic nie diuzszym niz 1
miesiac (w przypadku przeprowadzenia badan przez nadzér). W wypadku oparcia si¢ na przedstawionych przez wykonawcg dokumentach wymaganych
przepisami czas zatwierdzenia winien wynosi¢ 2 tygodnie.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Badania uziarnienia i wilgotnosci

Pobieranie probek mieszanki niezwiagzanej do badania uziarnienia i wilgotnosci nalezy wykonywaé
w oparciu o ustalony system poboru prébek w  zaleznosci od  kategorii  ruchu  przewidzianego na  danej  drodze
z czestoscig 1 raz / na dziennej dzialce roboczej.

Dla kategorii ruchu KR1+4 pobieranie probek migszanki niezwigzanej winno sig odbywaé zgodnie
-z normg PN-EN 932-1 z hald skladowanego kruszywa (mieszanki niezwigzanej) lub z samochodu dostarczajacego mieszanke niezwigzana do wbudowania,
jezeli mieszanie jest wykonywane przy zastosowaniu mieszalnika na budowie.

Dia kategorii ruchu KR 5+7 pobieranie probek do badania uziarnienia powinno odbywa¢ si¢ w trzech réznych miejscach po szerokosci i dugosci
dzialki dziennej przed jej zaggszczeniem. Migjsca poboru prob powinny by¢ ustalane wspélnie przez inspektora i wykonawcg na planie wykonanego odcinka.

6.3.2. Badania zageszczenia i noSnosci

Kontrol¢ zaggszezenia oraz nosnosci warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych wg zatacznika B do normy
PN-5-02205 iub badaniu wskaznika zaggszczenia wg normy BN-77/8931-12 i no$noéci E2 wg metody obcigzen plytowych. Zaggszczenie warstwy z
mieszanki niezwigzanej nalezy uznac za prawidiowe, gdy stosunek wtornego modutu odksztatcenia E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest < 2,2,
lub wskaznik zageszezenia IS > 1,0 i nosno$cé warstwy E2 jest zgodna
z dokumentacja projektowa.

Wymagania w zakresie nosno$ci warstw konstrukeji nawierzchni w zaleznosci od kategorii ruchu przedstawia ponizsza tabela

Wymagana no$nosé na
Lp. Kategoria ruchu | powierzchni dolnych warstw
konstrukeji nawierzchni (warstwa mrozoochronna i podbudowa pomocnicza)
1 2 3
1 KRI-KR2 B E2 > 80 MPa ]
2 KR3-KR4 § E2 > 100 MPa
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3 ~ KR5KR7 E2 > 120 MPa

Wymagana nosno$é na warstwie podbudowy zasadnicze

4 KR1-KR2 | E2 > 150 MPa

KR3-KR7 E2 > 180 MPa

wh

Minimalna czgstosé badania zaggszczenia i nosnoéci powinna wynosié 1 badanie na dziennej dzialce roboczej, lecz nie mniej niz 1 badanie na
3000m?.
Dopuszcza si¢ alternatywne metody pomiaru nosnosci i zaggszezenia w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometryczanych warstwy z mieszanki niezwigzanej

Czestosé oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wykonanej warstwy z micszanki niczwigzanej wraz dopuszezalnymi tolerancjami
od wietkoéci projektowanych podano w Tablicy 5.

Tablica 5. Minimalna czgstose oraz zakres pomiaréw cech geometrycznych wykonanej warstwy
z mieszanki niezwiazanej wraz z dopuszczalnymi tolerancjami

1 e .
p. | Badania i pomiary Mmlmah:;:;zizs;tgié badaf i Tolerancje
1| Szeroko$¢ warstwy — |10razynakm +10 cm o ) __-
2 Réwnosé podiuzna 10 razy na 1 km +10/-15 mm
3 Rowno$é poprzeczna 10 razy na | km +10/-15 mm
4 Spadek poprzeczny 10razvnalkm +0.5%
5 Rzgdne wysokosciowe ;&25 m w 3-ech wyznaczonych | +1/-2cm
6 Uksztattowanie osi w planie 10 razy na 1 km +5cm B
w 3-ech pkt na dziafce dziennej
7 GrubosCuaistvy (min 1 1az na 2000 m?) *+10mm/-15 mm

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odeinkami warstwy z mieszanki niezwigzanej
6.5.1. Niewla$ciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie warstwy z mieszanki niezwigzanej, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gl¢hokosci co najmniej 10 em, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szerokosé warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm
i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ warstwe przez jej spulchnienie na peing grubosé do
polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtorne zaggszczenie.

6.5.2, Niewlasciwa grubos¢é

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, wykonawca powinien wykona¢ naprawg warstwy. Powierzchnie powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub wybranic warstwy na odpowiednig gigbokos¢, zgodnie z decyzja inzyniera, uzupelnione nowym materialem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy wedlug wy2ej podanych zasad.

6.5.2. Niewlasciwe zageszczenie illub nosnosé

Jezeli zageszczenie ilub no$no§é warstwy bedzie mmniejsza od wymaganej, to wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do zapewnienia-
wymaganej jakosci robot, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT .

Zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”. Jednostkg obmiarowg dla podbudéw zaggszezanych mechanicznie jest m*
wykonanej podbudowy.
W przypadku wyréwnan jednostka obmiarowg jest m®.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w  SST  D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”. Roboty uznaje si¢ za  zgodne
z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora ~ Nadzoru,  jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne”
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy z mieszanki kruszyw zaggszczanych mechanicznie obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robét,
~  sprawdzenie podloza (naprawa niezawiniona obcigza poprzedniego wykonawce lub decydenta ktory odpowiada za uszkodzenie)
—  przygotowanie mieszanki
—  transport mieszanki na miejsce wbudowania,
—~  rozlozenie i zaggszczenie mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji technicznej
—  utrzymanie jakosci podbudowy do czasu przekazania do wbudowania nastgpnej warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Niniejsze zestawienie obejmuje Polskie Normy nie datowane. Przyjeto zasade, 2¢ w wypadku powotar nie datowanych nalezy stosowaé ostatnie

wydanie normy.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiazanych i hydraulicznie zwigzanych materialow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane —~ Specyfikacja

PN-EN 932-3 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw ~ Procedura i terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

PN-EN 932-5 Badania podstawowych whasciwosci kruszyw - Czgéé 5 Wyposazenie podstawowe

i wzorcowanie

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie skiadu ziamowego — Metoda przesiewania

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomocg wskaznika ptaskosci

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Czesé 4: Oznaczanie ksztaltu ziaren — Wskaznik ksztattu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wladciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej zawartosci ziaren
o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub lamania kruszyw grubych

PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Cz¢s$é 8: Ocena zawartosci drobnych czastek — Badania wskaznika piaskowego

PN-EN 933-9 Badania geometrycziych wlasciwosci kruszyw — Ocena zawartosci drobnych czastek — Badania biekitem metylenowym

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydamogdci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej

z procesow produkeji betonu

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie odpornosci na §cieranie (mikro-Deval)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wladciwosci kruszyw — Metody oznaczania odpornosci na rozdrabnianie

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Czgé¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwosci

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpomnoscei kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych ~ Cze$é 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-2 Badania wiasciwosci cieplnych i odpomosci kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych — Badanie w siarczanie magnezu

PN-EN 1367-3 Badania wiasciwosci cieplnych i odpomosci kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych — Czedé 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metodg gotowania

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw — Czgéé 3: Przygotowanie wyciagéw przez wymywanie kruszyw

PN-ISQO 565 Sita kontrolne — Tkanina z drutu, blacha perforowana i blacha cienka perforowana elektrochemicznie —~ Wymiary nominalne oczek

PN-EN 13286-1 Mieszanki niczwiazane i zwiazane spoiwem hydraulicznym. Czg$é 1: Laboratoryjne metody oznaczania referencyjnej gestosci 1 wilgotnosci.
Wprowadzenie, wymagania og6lne i pobieranie probek .

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czgs¢ 2: Metody okreslania gestosci i zawartosci wody. Zaggszczanie metoda
Proctora

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czgsé 47: Metoda badania do okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosei,
natychmiastowego wskaznika no$nosci i p¢cznienia liniowego

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu
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D. 08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
ustawieniem krawgznikéw betonowych na lawie betonowej w ramach zadania: : : : przebudowa odcinka drogi gminngj i budowa szesciu
migjsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na
zadaniu wymienionym w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania, kontroli i odbioru budow i obegjmuja ustawienie:

®  kraweznikow betonowych 12 x 25 i 15x30x100 cm na podsypce cementowo — piaskowej 5 cm na lawie betonowe;j z betonu C
12/15 zwyklej

Z oporem.

1.4. Okreflenia podstawowe.

1.4.1. Kraweiniki betonowe ~ prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki dla pieszych, pasy dzielgce, wyspy kierujace oraz
nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Lawa — warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obciazenie kraweznika na grunt.
1.4.3. Podsypka — warstwa wyréwnawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub lawie.
1.4.2, Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-

M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5.0gélne wymagania dotyczgce robét.
Ogbine wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

2. MATERIJALY.

2.1.0g6Ine wymagania dotyczgce materialéw.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6Ine”

2.2. Stosowane materialy.
Materiatami stosowanymi przy budowie krawgznikow zgodnie z zasadami n/n SST sa:

2.2.1. Krawetniki betonowe.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy  stosowaé  krawezniki  betonowe uliczne o  wymiarach
20 % 30 cm lub 20 x 22 ¢m, powinny one odpowiadaé¢ wymaganiom normy PN-EN 1340,

2.2.1.1.Dopuszczalne odchylki wymiardw kraweinikdw.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikow betonowych zgodnie z normg PN-EN 1340.

powinny wynosié:
®  dlugoé¢ + 8 mm
®  szerokos¢ i wysokos§¢ + 3 mm

2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweinikoéw betonowych,

Powierzchnie  krawgznikow  betonowych powinny byé bez rys, peknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawgdzie elementéw powinny byé réwne i proste.

Tablica 1. Wymagania wobec krawgznika betonowego, ustalone wg pn-EN 1340do stosowania w warunkach kontaktu z sola odladzajaca w
warunkach mrozu.

_Cecha ] _ Zalyeznik | Wymagania
Ksztalt i wymiar) - i - ) -
Wartosci dopuszczalnych C | Dlugosé: 1%, >4 mm i< 10 mm
odchylek od wymiarow Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
nominalnych, z dokladnoscig do - dla powierzchni: + 3%, > 3 mm, <5 mm,
milimetra | - dla innvch czedei: + 5%, >3 mm. <10 mm
Dopuszczalne odchylki od ptaskosei i C |
prostoliniowosci, dla dlugodci pomiarowe;j |
300 mm +1,5mm
400 mm +2.0 mm
|_500 mm ‘ +2.5mm
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800 mm [ £40mm

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne o

Badana wladciwo§é | Klasa Oznaczenie Warto$¢

Nasiakliwos¢ % masy 2 B Wartod¢ srednia mniejsza lub rowna 5%

Odpomnosé na zamrazanie/ 3 D Wartosé $rednia mniejsza lub réwna 1% przy czym zaden

rozmraZzanie z udzialem soli pojedynczy wynik nie wigkszy od 1,5%

odladzajacych, ubytek masy przy
_badaniu kg/m? |

Wytrzymalo$¢ na zginanie MPa 2 [T Charakterystyczna wytrzymalo$é na zginanie 5,0Mpa, ale
| ] | minimalna wyirzymalosé na zginanie 4,0 MPa

Klasa odpomosci na $cieranie 3 T | Pomiar wykonany zgodnie z metodg opisang w zataczniku H

| do normy, mniejsza lub réwna 20000mm?/5000m*

i Aspekiy wizualne

Wyglad ¥ a) Powierzchnia obrzeza nie powinna mieé rys i
odpryskéw
_ b} Ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne
Tekstura J a) Roéznice w jednorodnodei tekstury, spowodowane

nicuniknionymi  zmianami we  wlasciwodci
surowcow i warunkéw twardnienia, nie sa uwazane
Za istotne

Zabarwienie J a) Barwiona moze by¢ warstwa §cicralna lub caly
element

b) Zabarwienie powinno by¢ poréwnane z probkami
dostarczonymi przez producenta zatwierdzonymi
przez odbiorce

¢) Réznice w jednolitosci zabarwienia spowodowane
nieuniknionymi zmianami wlasciwosci surowcow
lub warunkéw dojrzewania betonu, nie sa uwazane

| za istotne

Producent kraweznikow jest zobowigzany do wydania o$wiadczenia o spetnieniu przez wyréb wiasciwosci wymienionych w
tablicy 1. W oparciu o badania typu oraz wdrozony Zakladowy System Kontroli Produkcji.

2.2.1.3. Skladowanie.
Krawgzniki betonowe moga byé przechowywane na skladowiskach otwartych, na podlozu wyréwnanym i odwodnionym.
Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podkiadek i przekladek drewnianych

o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, diugosé przekladek powinna by¢ min. 5 cm wigksza niz szerokosé kraweznika.

2.2.1.4. Przechowywanie krawetnikéw.

Krawezniki mogg by¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegregowane wg typéw, rodzajow, odmian i wielkosci.
Dopuszcza si¢ skladowanie kraweznikéw prostych w kilku warstwach, przy zastosowaniu drewnianych podkladek pomigdzy
poszczegdinymi warstwami, przy czym suma wysokogci warstw nie powinna przekraczaé 1,2 m,

2.2.3. Materialy na podsypke i do zapraw.
Nalezy stosowaé nastgpujace materiaty:

®  na podsypke cementowo — piaskowa:

v kruszywo drobne 0/2, 0/4 Ilub 0/5 wg normy PN-EN 13242 o |kategorii uziamienia GF80
i zawartosci pylow 10,

v' kruszywo 1/4, 2/5 lub 2/8_wg normy PN-EN 13242 o kategorii uziamnienia GC80-20 i zawarto$ci pylow f geuarowane (ax do
10% pylow).

¥' cement powszechnego uzytku wg PN-EN 197-1

Woda stosowana do wytwarzania podsypki cementowo — piaskowej powimna pochodzi¢ z sieci wodociagowej wody pitnej lub

innych Zrodel zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru spelniajgcych wymagania normy PN-EN 1008,

2.2.4. Materialy na lawy.
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé dla tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1

3. SPRZET.

3.1. Og6ine wymagania dotyczgce sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne™.

3.2. Sprzet.
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu;
L] betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo — piaskowej,
wibratoréw plytowych, ubijakéw rgcznych lub mechanicznych.
. kleszcze brukarskie

4. TRANSPORT.

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogéine”

4.2, Transport kraweznikéw.
Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.
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Krawezniki  betonowe ukladaé nalezy na $rodkach transportowych w  pozycii pionowe =z  nachyleniem
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa nie
powinna wystawaé poza $ciany $rodka transportowego wigeej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

W celu zabezpieczenia powierzchni obrobionych przed bezposrednim stykiem, nalezy je do transportu zabezpieczy¢ przekiadkami
splecionymi ze stomy lub welny drzewnej, przy czym grubos¢ tych przektadek nie powinna by¢ mniejsza niz 5 cm.

4.3. Transport pozostatych materialéw.

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym érodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne —
przed rozpyleniem.

Mase zalewows nalezy pakowaé w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywaé si¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbndw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robét.
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law.

Wykonanie law powinno byé zgodne z BN-64/8845-02.

Lawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowaé co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewowa.

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowaé szalowanie.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych.
5.4.1. Zasady ustawiania kraweinikow.

Swiatlo (odlegtosé gomej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w
przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie™ §cieku)
moze byé zmnigjszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna byé po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem, zwirem, ttuczniem
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

3.4.2. Ustawienie krawginikéw na lawie betonowej.

Krawezniki nalezy ustawia¢ zgodnie z lokalizacja podana w dokumentacji projektowej na tawach betonowych na podsypce
cementowo — piaskowej [1 : 4] o grubosci warstwy 5 cm po zaggszczeniu.

Na hukach mozna ustawiaé krawezniki lukowe lub krétkie odpowiednio docigte. Luki o promieniu powyzej 15 m mozna ustawiaé
z kraweznikéw ulicznych prostych.

5.4.3. Wypeinianie spoin.

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekracza¢ szeroko$ci 1 cm. Spoiny nalezy wypelnié zwirem, piaskiem lub zaprawa
cementowo — piaskowa, przygotowang w stosunku 1 ; 2. Zalewanie spoin krawegznikow zaprawg cementowo — piaskowa stosuje si¢
wylacznie do krawgznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zapraws nalezy oczyécié i zmy¢ woda. Dla zabezpicczenia przed wptywami temperatury
krawezniki ustawione na podsypce cementowo — piaskowej i o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewaé co 50 m bitumiczng masa
zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoSci rabét.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.

6.2, Badania przed przystapieniem do robét.
6.2.1. Badania kraweinikow.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania zgodnogci wymagan zawartych w tablicy 1 materiatéw
przeznaczonych do ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawié¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy.
Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek.

W skiad partii przeznaczonej do badan powinny wchodzié krawezniki jednakowego typu, klasy, rodzaju, odmiany i wielkosci.
Wielko$¢ partii nie powinna przekracza¢ 400 sztuk.

W przypadku przedstawienia wigkszej ilosci kraweznikow, nalezy dostawe podzieli¢ na partie skladajgce si¢ co najwyzej z 400
sztuk.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw nalezy przeprowadza¢ poprzez oglgdziny zewngirzne oraz pomiar przy pomocy linii z
podziatka milimetrows z dokiadnoscia.

Sprawdzenie réwnosci powierzchni obrobionych przeprowadzaé nalezy przy pomocy linii metalowej, ustawionej wzdiuz
krawedzi i po przekatnych sprawdzanej powierzchni oraz pomiar odchylen.
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Sprawdzenie krawedzi prostych przeprowadzaé nalezy przy pomocy linii metalowe;.
Sprawdzenie szczerb i uszkodzen przeprowadzaé nalezy poprzez ogledziny zewnetrzne, policzenie ilosci szczerb i uszkodzen oraz
pomiar ich wielkosci. Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadza sig wizualnie przez poréwnanic z wzorem.

6.2.2. Badania pozostalych materialow.

Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowaé wszystkie
wiadciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow.

6.3. Badania w czasie rob6t.
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podioza na dnie wykopu,
Tolerancja dia szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszezenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw.
Przy wykonywanin faw badaniu podlegaja:
Zgodnos¢ profilu podhuznego gomej powierzchni taw z dokumentacija projektowa,

Profil podiuzny gémej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowana niwelets. Dopuszczalne odchylenia moga
wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m fawy.

Wymiary taw.

Wymiary {aw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiarow
WYnosza:

dla wysokosci +10% wysokosci projektowanej,

dla szerokosci +10% szerokosei projektowane;.

Réwnosé gomej powierzchni taw.
Rownosé gomej powierzchni tawy sprawdza sig przez przylozenie w dwoch punkiach, na kazde 100 m lawy, trzymetrowej taty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig lawy i przylozong lata nie moze przekraczaé 1 cm.

L4 Zaggszczenie taw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.

L Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé +2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweinikdw.
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzag:

L dopuszezalne odchylenia linii krawgznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m
ustawionego krawgznika,

® dopuszezalne odchylenie niwelety gomej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi + 1 ¢m na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

L] réwnos¢ gomej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m

kraweznika,  trzymetrowej laty, przy czym  przeswit pomiedzy  g6mg  powierzchnia  kraweznika
i przytozong latg nie moze przekraczaé 1 cm,

L] dokiadno$¢ wypetnienia spoin bada sig co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na pelng glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét,
Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”,

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogoine zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkic
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2, Odbiér robét zamikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie koryta pod lawe,
wykonanie lawy,
L wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platmosci podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”

9.2, Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m krawgznika betonowego obejmuje:
L] prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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dostarczenie materialow na migjsce wbudowania,

wykonanie koryta pod lawe,

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie krawgznik6w na podsypee (piaskowej lub cementowo — piaskowe;),
wypehienie spoin krawgznikoéw zaprawa,

ew. zalanie spoin masg zalewows,

zasypanie zewngtrznej §ciany krawgznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy.

PN-EN 1340:2003. Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-B-06050. Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250. Beton zwykly.

PN-B-06251. Roboty betonowe i zelbetowe.

PN-B-06711. Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw.

PN-B-06712. Kruszywa mineralne do betonu zwyklego.

PN-B-10021. Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.
PN-B-11111. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Zwir i mieszanka.
PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.
PN-B-11113. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-19701. Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B32250, Materialy budowlane. Woda do beton6w i zapraw.

BN-88/6731-08. Cement. Transport i przechowywanie.

BN-74/6771-04. Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

10.2. Inne dokumenty.
L] Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 19791 1982 .

D-10.03.01A NAWIERZCHNIE Z ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH

. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninicjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z elementéw prefabrykowanych. W ramach ; przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa
szedciu miejsc postojowych w miejscowosci Stare Kielbonki
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jak
wpkt.1.1

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych, wielootworowych typu EKO grubosci 8cm oraz typu Jomb zbrojone wypelnione kruszywem

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Tymczasowa nawierzchnia z elementow prefabrykowanych - nawierzchnia z plyt drogowych betonowych i zelbetowych,
przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdéw .

1.4.2. Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00
. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyezace robét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialdéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt2.
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2.2, Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych objetych ninigjszg OST,
sg:
e plyty drogowe, betonowe lub zelbetowe,
s piasek na podsypkg i do zamulania spoin,
e woda.

2.3. Plyty betonowe i zelbetowe

Plyty drogowe, stosowane do wykonania tymezasowych nawierzchni powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 [2]%
BN-80/6775-03/02 [3].

2.3.1. Typy, rodzaje i odmiany plyt

W zaleznodci od konstrukcji i przeznaczenia rozréznia sig nastgpujace typy phyt drogowych:
Plyty betonowe azurowe typu EKO o wymiarach 600x400x80mm

2.3.3. Ksztalt i wymiary plyt zelbetowych

Najczesciej stosowane wymiary plyt zelbetowych:
e 300x125x0,12m,
e 300x1,00x0,12m,
e 300x1,00x0,i8 m.

2.3.4. Wyglad zewnetrzny

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z wymaganiami.
Krawedzie ptyt powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych i 2elbetowych nie powinny przekraczaé wartosci
podanych w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wkigstos¢ lub wypukloéé powierzchni gémej,
wichrowatos¢ powierzchni i krawedzi, mm 2 3
ograniczajgcych powierzchnie gorne .
Szczerby i uszkodzenia 1s'i:=rizl:alnej}‘ n}llm P niedopuszczalne
krawedzi i narozy ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
diugos¢, mm, max 20 40
glcbokosé, mm, max 6 10

Tablica 3. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt zelbetowych

Dopuszczalna wielkosé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunck 2
Wkigstos¢ lub wypuklos¢ powierzchni gomej,
wichrowato$¢ powierzchni i krawedzi. mm 3 4
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i narozy diugosé, mm, max 20 30
glebokos¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw phyt betonowych i zelbetowych nie powinny przekraczat wartosci podanych w tablicy 4.
Tablica 4. Dopuszczalne odchytki wymiaréw plyt betonowych i zelbetowych

Dopuszczalna odchylka
Rodzaj wymiaru mm

Gatunek 1 Gatunek 2
Plyty betonowe a, ¢, h (grub) +2 £3
we rysunku 1 b c, d +3 +4
Plyty zelbetowe dtugose 10 t16
szeroko$é 6 *10
grubos§é +3 +5

2.3.5. Skladowanie




Piyty betonowe i zelbetowe mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podiozu wyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkladek i przektadek, utozonych w pionie jedna nad druga.

2.4. Piasek na podsypke i do zamulania spoin

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien speinia¢ wymagania PN-B-11113 [1].
Piasek nalezy sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi kruszywami. Podtoze
w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Woda

Woda uzywana przy wykonywanin zaggszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z wodociggu, bez
specjalnych wymagan.

3. SPRZET
3.1. Ogélue wymagania dotyczace sprzg¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania tymezasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych

Wykonawea przystepujacy do wykonania tymezasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
zurawi samochodowych lub samojezdnych,
walcow ogumionych,
rowniarek,
wibratoréw plytowych,
ubijakéw,
zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00,00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.
4.2, Transport materialéw
4.2,1. Transport plyt betonowych i zelbetowych

Plyty drogowe betonowe i zelbetowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Plyty powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczaniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany $rodka
transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem,
zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw. Podczas transportu piasek powinien byé zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonywania rob6t

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod tymczasowe nawierzchnie z elementow prefabrykowanych powinno byé przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w OST D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podioza”

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi inaczej, to na podiozu z gruntu niewysadzinowego mozna bezposrednio
uktadaé nawierzchnie z plyt betonowych lub zelbetowych. Jezeli w podiozu wystepuja grunty watpliwe badz wysadzinowe, nawierzchnig z
plyt nalezy ukladaé na podsypce piaskowe;j.

5.3. Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzchnie powinna byé wykonana z piasku odpowiadajgcego wymaganiom punktu 2.4 ninigjszej OST.

Grubosé podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg lub SST. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi
inaczej, to grubosé podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podiozu z gruntdéw watpliwych i nie mniejsza niz 20 cm na podiozu z
gruntéw wysadzinowych,

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ rozlozony w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu réwniarki, w sposéb
zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych,

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadzaé bezposrednio po roztozeniu. Zaggszezenie nalezy wykonywac przy zachowaniu
optymalnej wilgotnoci zaggszczanego piasku, az do osiagnigcia wskaznika zageszczenia I > 1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z plyt betonowych

Tymczasowe nawierzchnie z plyt betonowych wykonuje si¢ wedlug ustalen zawartych w OST D-05.03.03 ,,Nawierzchnie z plyt
betonowych”.

Przy ukiadaniu tymczasowej nawierzchni z plyt betonowych, nalezy stosowaé wypelnienie spoin przez zamulanie piaskiem na
peina grubos¢ plyty.

5.5. Wykonanie nawierzchni z plyt zelbetowych
5.5.1. Ukladanie ptyt
Tymczasowa nawierzchnia z plyt azurowych moze byé wykonana w ukiadzie pasowym lub platowym.
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Sposob utozenia plyt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera,
5.5.2. Wykonanie nawierzchni

Ukladanie nawierzchni z plyt azurowychna uprzednio przygotowanym podtozu moze si¢ odbywac bezposrednio ze srodkéw
transportowych tub z miejsca skladowania, za pomoca zurawi samochodowych lub samojezdnych,

Ptyty azurowe nalezy ukiadaé tak, aby cata swoja powierzchnia przylegaly do podtoza (podtoza gruntowego lub podsypki).
Powierzchnie plyt nie powinny wystawa lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8 mm.

5.5.3. Wypelnienie spoin

Szeroko$¢ spoin migdzy plytami nie powinna by¢ wicksza niz 10 mm.

Piasek uzyty do wypelniania spoin przez zammienie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie
powinno by¢ wykonane na peina grubosé plyt.
Otwory z ptytach azurowych nalezy wypelni¢ humusem lub kruszywem naturalnym

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Konirola przygotowania podloza

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
»  dokumentacja projektows - na podstawie ogledzin i pomiarow,
® wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 . Koryto wraz z profilowaniem i zageszezeniem podloza”.

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utozonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgodnosei z:
- dokumentacjg projektowa w zakresie grubosci ulozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego profilu - na podstawie ogledzin i
pomiaréw,
- wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej OST.

6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z plyt betonowych

Kontrola jakoéci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosei z;
15. dokumentacjg projektowa w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchylek wymienionych w tablicy 1 - na
podstawie oglgdzin i pomiaréw,
16. wymaganiami podanymi w OST D-05.03.03 , Nawierzchnie z plyt betonowych”,

6.5. Kontrola wykonania nawierzchni

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z;
B<@D  dokumentacjg projektowa w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchytek wymienionych w tablicy 1
- na podstawie ogledzin i pomiar6w,
EaD wymaganiami podanymi w punkcie 5.5. niniejszej OST.
Scieralno$¢ na tarczy Bochmego dla ptyt zelbetowych nie powinna przekraczaé:
e 1,5 mm dla gatunku 1,
e 2,5 mm dla gatunku 2.
Pozostate wymagania dla plyt zelbetowych powinny by¢ zgodne z BN-80/6775-03.01 [2] i BN-80/6775-03.02 [3].

6.6. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa i SST nie okreéla inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny wykaza¢ wigkszych odchylen w
zakresie cech geometrycznych tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych niz te, ktére podano w tablicy
St

Tablica 5. Dopuszczalne odchylenia dla tymezasowych nawierzchni z
elementéw prefabrykowanych

Dopuszczaine odchvlenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z plyt Nawierzchnia z ptyt zelbetowych
betonowvch
Szerokosé, cm +5 +10 i1 -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +0,5
Rzgdne nawierzchni, cm +11i-2 +1i-2
Odchylenie osi nawierzchni +5 + 10
w planie, cm
Grubosé podsypki, cm +1,5 +3

6.7. Ocena wynik6éw badan
Wszystkie materialy muszg spelnia¢ wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstepstwa od postanowier SST powinny zostaé rozebrane i ponownie wykonane na
koszt Wykonawcy,
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéblne zasady obmiaru robo6t

Ogobine zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementéw prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu 6, daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? nawierzchni z elementow prefabrykowanych obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

e dostarczenie materiatow,

¢ przygotowanie podioza (ewentualniec wykonanie podsypki),

s ulozenie plyt z wypelnieniem spoin,

¢ wykonanie robdt wykonczeniowych,

e  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych; piasek

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parking6w i
torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania

3. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.

D.06.01.01, HUMUSOWANIE
I. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z: ; : przebudowa odcinka drogi gminnej i budowa szescin miejsc postojowych w miejscowosci Stare Kietbonki
1.2, Zakres stosowania ST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem plantowania i
humusowania warstwg gr. 5 cm i obsianie zestawem nasion traw.

1.5. Og6lne wymagania dotyczgce robét

Og6lne wymagania dotyczgee robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2, Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy humusowaniu skarp, obj¢tymi niniejsza SST sa:

T~ Chumus - ziemia roslinna (urodzajna),
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D07 00nasiona traw,
2.3. Ziemia urodzajua (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawicra co najmniej 2% czeéci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona
kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

2.4. Nasiona traw

Wybb6r gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia Jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowa¢ mieszanki traw o
drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajace wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogolne™ pkt 3,
3.2. Sprzet do wykonania rebét
Wykonawea przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykazat sig mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

' Cwalcow gladkich i zebrowanych,

]

SO E LI Dubijakéw o reeznym prowadzeniu,

T Z O Cwibratorow samobieznych,
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materialéw
4.2.1. Transport humusu
Humus mozna przewozié¢ dowolnymi §rodkami transportu.
4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00,00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gémej krawedzi skarpy do jej dolnej krawgdzi. Warstwa humusu powinna siggaé
poza goma krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubo$é pokrycia ziemig roslinng powinna wynosic¢ od 5 do 20 cm w zaleznosci od gruntu wystgpujacego na powierzchni skarpy.
W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna wykona¢ rowki poziome lub pod katem

30° do 45° 0 glebokosci od 15 do 20 cm, w odstepach ¢o 0,5 do 1,0 m. Ulozong warstwg humusu nalezy lekko zageécié przez ubicie reczne
lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw
o Obsianie powierzchni skarp i row6w trawg nalezy wykonywaé w odpowiednich warunkach atmosferycznych w okresie wiosny lub
Jesieni,
Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.
W okresie suszy nalezy systematycznie zraszaé wodg obsiane powierzchnie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogélne” pkt 6,
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnoéci z SST, oraz na sprawdzeniu daty waznosci
$wiadectwa wartosci siewnej wysianej micszanki nasion traw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

sz (metr kwadratowy) powierzchni wykonania humusowania i obsiania skarp nasypow i trawnikow.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyezqce podstawy platno$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania lm2 wykonania humusowania i obsiania skarp nasypow i trawnikow obejmuje:

) roboty pomiarowe i przygotowawcze,

3 ":dostarczenie i roztozenie humusu,
1 7-dostarczenie i wysianie mieszanki nasion traw,

|” pielggnacja poprzez polewanie woda,

20 Tuporzadkowanie terenu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roélin rolniczych

10.2. Inne materialy

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.
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