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Zatacznik nr 1 do SWz
OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1. Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie i dostawa podwozia pod manipulatory Zamawiajacego,
napetniarki i przenosnikéw wedtug wymagan Zamawiajgcego okreslonych ponize;j.

2. Dostawa przedmiotu zaméwienia bedzie realizowana w 3 etapach:

1) Etap | zostanie zrealizowany w terminie 55 dni od dnia podpisania umowy, w tym:

a) wykonanie i przekazanie do akceptacji koncepcji rozmieszczenia wszystkich elementéw i

sposobu dziatania przedmiotu umowy w terminie do 21 dni od podpisania umowy,

b) wykonanie i przekazanie do odbioru podwozia w terminie do 55 od podpisania umowy;

2) Etap Il - dostawa przenosnikéw, zostanie zrealizowany w terminie 65 dni od dnia podpisania
umowy;

3) Etap lll — dostawa napetniarki i dokumentacji technicznej przedmiotu zamdwienia zostanie

zrealizowany w terminie 80 dni od dnia podpisania umowy.

3. Wykonawca dostarczy sprzet do Zamawiajgcego na wiasny koszt. Ubezpieczenie i transport
sprzetu do miejsca dostawy Zamawiajgcego odbywac sie bedzie na koszt i ryzyko Wykonawcy.
Wykonawca powinien zapewni¢ takie opakowanie przedmiotu zamowienia, aby nie dopusci¢ do
jego uszkodzenia lub pogorszenia jakosci podczas transportu.

4. Szczegétowe warunki realizacji zamdwienia oraz warunki ptatnosci okresla projekt umowy
stanowigcy Zatgcznik nr 4 do SWZ.

5. Opis wymagan - PODWOZIE:

1) 4 kota skretne. Opony bezdetkowe, nie mniejsze niz 23x8.5-12 z minimum 6 przektadkami i
indeksem predkosci co najmniej A3. Nosnos¢ opon musi by¢é odpowiednia dla masy catej
maszyny z uwzglednieniem niesymetrycznego rozktadu masy. Doktadne wymiary opon, liczby
przektadek oraz indeks predkosci majg zosta¢ uzgodnione pisemnie z Zamawiajgcym.

2) Podwozie ma mie¢ przygotowane miejsce na montaz ramy z manipulatorami. Wysoko$¢ ramy
manipulatoréw zmienna: w pozycji roboczej dolna powierzchnia ramy gtdwnej manipulatoréw
nie wyzej niz 200 mm nad powierzchnig gruntu, pozycja transportowa na dowolnej wysokosci,
jednak zapewniajgca przeswit minimum 200 mm.

3) Belki poprzeczne podwozia muszg by¢ tak rozmieszczone aby umozliwiaty mocowanie poziomej
czesci ramy gtdwnej manipulatoréw, przygotowywane] przez Zamawiajgcego i wykonanej z
profili aluminiowych ITEM Profil 8 80x80 lekki (https://www.item24.com/pl-pl/profil-8-80x80-
lekki-kolor-naturalny-26580) z wykorzystaniem wpustéw przesuwnych stosowanych do tych
profili. Wymiary zewnetrze poziome podstawy ramy bedg wynosi¢ 4466x1316 mm.
Zamawiajgcy dopuszcza inny sposéb mocowania pionowej czesci ramy gtéwnej manipulatoréw
z pominieciem jej czesci poziome;j.

4) Na podwoziu, w potowie dtugosci ramy gtéwnej manipulatoréw, ma zosta¢ przygotowane
miejsce i zaproponowany sposéb mocowania generatora pradu zasilajgcego manipulatory,
wszystkie przenosniki i napetniarke. Wymiary generatora zostang przekazane przez
Zamawiajgcego po podpisaniu umowy. Doktadne potozenie ma zosta¢ uzgodnione pisemnie z
Zamawiajgcym.

5) Za tylng osig podwozia ma zostal przygotowane miejsce na zamontowanie napetniarki i
podstawy pod skrzyniopalete.

6) Szerokos$¢ ramy podwozia z kotami nie wieksza niz 1800 mm.

6. Opis wymagan - PRZENOSNIKI
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Wszystkie przenos$niki majg by¢ wykonane z materiatéw odpornych na warunki atmosferyczne
(zaktada sie mozliwos¢ krétkotrwatego przechowywania maszyny na zewnatrz budynkow).
Naped przenosnikdw ma by¢ elektryczny z mozliwoscig regulacji predkosci wzdtuznej w zakresie
nie mniejszym niz od 100 do 200 mm-s-1. Elementy napedu i jego sterowania muszg by¢
zabezpieczone przed dziataniem warunkéw atmosferycznych.

Do integracji z bramg manipulatorow musi zosta¢ dostarczony dedykowany sterownik
przenosnikdéw i napetniarki z mozliwoscig podtaczenia za pomoca interfejsu RS-485, ktéry za
pomocg Modbus RTU bedzie udostepniat mape obszaru pamieci reprezentujgcg komendy jak i
stan poszczegdlnych urzadzen maszyny do odbioru jabtek. Wykonawca w terminie do 7 tygodni
od dnia podpisania umowy dostarczy dokumentacje informatyczng bibliotek sterownika, aby
umozliwi¢ wczesniejsze rozpoczecie przygotowania oprogramowania manipulatoréw do
komunikacji z tym sterownikiem. Zamawiajgcy dopuszcza zastosowanie innego interfejsu
komunikacyjnego za pisemnym porozumieniem stron.

Przenosniki skosne (poprzeczne do osi wzdtuznej maszyny) majg mie¢ szeroko$¢ tasmy nie
mniejszg niz 120 i nie wiekszg niz 180 mm. Przenos$nik wzdtuzny ma mieé szerokos¢ tasmy nie
mniejszg niz 300 i nie wiekszg niz 350 mm. Tasmy majg mie¢ prowadnice klinowe i elastyczne
zabieraki palcowe dostosowane rozmiarem i odlegtos$ciami do przenoszenia jabtek o zakresie
$rednic od 60 do 110 mm. Watki napedowe i naprezajgce, z mozliwoscig regulacji naciagu,
muszg by¢ zgodne z wymaganiami producenta tasm. Wymagane bedzie przedstawienie przy
odbiorze maszyny dokumentéw potwierdzajgcych specyfikacje zastosowanej tasmy i
wszystkich wymagan producenta dotyczacych sposobu montazu i warunkéw uzytkowania.
Zamawiajgcy dopuszcza zmiane szerokosci tasm oraz S$rednic watkéw za pisemnym
porozumieniem stron.

Przenosniki skosne (6 sztuk) majg by¢ przygotowane do zamocowania do ramy gtéwnej
manipulatoréw, z mozliwoscig regulacji wysokosci, w miejscu umozliwiajgcym odbiér jabtek od
chwytakdéw (usytuowanych z lewej strony maszyny). Rama gtéwna bedzie zbudowana z profili
aluminiowych 120x40 mm firmy ITEM. Docelowe usytuowanie przenosnikow skosnych ma by¢
nastepujace: trzy przenosniki majg odbierac jabtka z dolnej czesci ramy gtdwnej manipulatordw,
dwa z czesci Srodkowej i jeden z czesci gornej. Szczegétowe wymiary ramy z manipulatorami
Wykonawca otrzyma po podpisaniu umowy. Wykonawca ma zaprojektowac i wykonac¢ kosze
zasypowe we wiasnym zakresie. Kosze majg zosta¢ wykonane z materiatu elastycznego o
maksymalnej twardosci 60 w skali Shore'a ograniczajgcego obicia jabtek. Zamawiajgcy preferuje
wykonanie koszy z poliuretanu. Zamawiajacy dopuszcza zastosowanie zamiennika pod
warunkiem uprzedniego dostarczenia oficjalnych danych producenta i wyrazenia przez
Zamawiajgcego pisemnej zgody na zastosowanie zamiennika w terminie do 3 tygodni od
zgtoszenia przez Wykonawce. Kosze nie mogg mie¢ zadnych liniowych zataman powierzchni
wewnetrznej (ptynne zakrzywienia powierzchni). Doktadne usytuowanie koszy zasypowych
Wykonawca uzgodni pisemnie z Zamawiajgcym.

Przenosnik podtuzny z napedem elektrycznym (1 sztuka) odbierajgcy jabtka z przenosnikéw
skosnych ma by¢ zaprojektowany tak, aby docelowo znajdowat sie na wysokosci odbioru jabtek
przez przenosnik napetniarki skrzyniopalet.

Zamawiajgcy dopuszcza mozliwosé zaproponowania przez Wykonawce innej koncepcji catego
uktadu przenosnikéw i w zwigzku z tym zmiany ilosci i rodzajow przenosnikdw oraz sposobu ich
mocowania.
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7. Opis wymagan - NAPEENIARKA SPRZYNIOPALET

1)

2)

3)

Napetniarka ma napetnia¢ skrzyniopalety o wymiarach 1200x1000x800 mm. Napetniarka ma
posiada¢ gtowice obrotowg rozprowadzajgcg delikatnie jabtka po catej powierzchni
nieruchomej skrzyniopalety. Naped catej napetniarki elektryczny.

Napetniarka musi by¢ wyposazona w czujnik napetnienia skrzyniopalety jabtkami, ktéry bedzie
powodowat zatrzymanie napetniarki i wszystkich przenosnikdw oraz przekazywat tg informacje
do interfejsu RS-485 w dedykowanym sterowniku przenos$nikdéw i napetniarki. Zamawiajgcy
dopuszcza zastosowanie innego interfejsu komunikacyjnego za pisemnym porozumieniem
stron. Wybrany interfejs ma by¢ zgodny z interfejsem przenosnikéw z pkt 6.2.

Podstawa pod skrzyniopalete ma umozliwia¢ kontrolowany, ptynny zjazd skrzyniopalety na
powierzchnie gleby w sadzie.

8. INFORMACJE DODATKOWE:

1)

3)

Masa ramy nos$nej z manipulatorami bedzie wynosié ok. 800 kg. Zasadnicza czes¢ masy po lewej
stronie maszyny. Doktadne potozenie wzgledem osi podtuznej przyczepy ma zosta¢ uzgodnione
pisemnie z Zamawiajgcym.

Masa szafy elektrycznej bedzie wynosi¢ ok. 300 kg. Miejsce na montaz szafy ma byc
przygotowane w okolicach przedniej osi podwozia, przed ramg gtdwng manipulatoréw z
dostepem zaréwno z lewej jak i z prawej strony.

Catkowita wysokos$¢ ramy gtdwnej manipulatoréw bedzie wynosi¢ od 3200 do 3500 mm.

9. Gwarancja na przedmiot zamoéwienia: 12 miesiecy.
10. Termin dostawy: 80 dni od dnia zawarcia umowy.
11. Miejsce dostawy: Zaktad Agroinzynierii Instytutu Ogrodnictwa-PIB, ul. Pomologiczna 18,

96-100 Skierniewice



