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ST-00
WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-00) s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wymiang nawierzchni ze sztucznej trawy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla
wszystkich robot objetych ST:
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.2.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowq i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.3.0dpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.4.Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem robot.

1.4.5.Terenrobét-
terenudostepnionyprzezZamawiajgcegodlawykonaniananimrobdtorazinnemiejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzgce czesc terenu robat.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie robdt, metody uzyte przy ich wykonywaniu oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa,

ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu robot

Zamawiajgcy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren robdét wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
dokumentacje projektowg i specyfikacje techniczng.

1.5.2. Zgodnosc¢ robdt z dokumentacjg projektowg i ST



Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w chodby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu,
ktdry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

1.5.3.Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robdt w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene kontraktowa.

1.5.4 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robét.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
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podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
robot. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte
do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakosc i wtasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu robdét w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem robét w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robdét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umowg. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu robét.

5. WYKONANIEROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacjg
projektowg, wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete
przez Wykonawce na wtasny koszt.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania préobek i badan materiatéw oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdét z
czestotliwoscig zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

7. ODBIORROBOT
7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na koficowej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca do Inzyniera/Kierownika
projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosc¢ i ilos¢é robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbiodr czesciowy



Odbiér czesciowy polega na odbiorze czesci robot danej branzy (etap) lub odbiér danej
branzy. Jest to odbidr koricowy danej branzy lub czesci robdt danej branzy wraz z przekazaniem
uzytkownikowi. Odbior czesciowy dokonuje komisja.

7.4. Odbior ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na koricowej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci, po przeprowadzeniu wszystkich odbioréw czesciowych (korncowych
branz), sprawdzeniu usuniecia usterek stwierdzonych w trakcie odbioréw czesciowych, rozliczeniu
finansowym zadan. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia

potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdét z dokumentacjg projektowq i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robdét poprawkowych.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét
odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét.

Termin wykonania robdét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

7.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie stanu obiektu na koniec okresu gwarancyjnego i
stwierdzeniu ewentualnych wad powstatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.4 ,0dbidr ostateczny robét”.

8. PODSTAWAPLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa wykonania robét przez Wykonawce.
9. PRZEPISYZWIAZANE

Obowigzujgce normy i przepisy.



SST-01
SZTUCZNA TRAWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni ze sztucznej trawy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robét wymienionych w rozdziale “Wymagania ogélne” w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni ze sztucznej trawy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Sztuczna trawa — nawierzchnia sztuczna do gry.
Dtex — (od stowa decitex) — oznacza wage w gramach witdkna o dtugosci 10km (np. Dtex
11000 oznacza, ze 10km witdkna ma ciezar 11000 graméw)
Skftad witdkna — rodzaj polimeru uzytego do wytworzenia wtdkna Rodzaj wtdkna - typ
monofilowy lub fibrylowany
Wysokos¢ wtdkna - dtugosé witdkna mierzona bez uwzgledniania podktadu Wigzka - zbiér
okreslonej liczby wtdkienek tworzacych jeden splot
Peczek — miejsce widoczne na spodniej stronie wyktadziny ztozone z potéwek dwdch
sgsiadujgcych wigzek
Gestos¢ trawy — ilos¢ pojedynczych wtdkien przypadajgca na 1m2 nawierzchni Ciezar
catkowity - masa 1m2 nawierzchni (wtékno + podktad)

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST 00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw i sktadowania, podano w ST 00
»,Wymagania ogolne”.

2.2. Sztuczna trawa



Sztuczna trawa powinna miec¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer
normy, wg ktérej zostata wyprodukowana, atesty.
Podktad nosny, w ktory wplecione sg wigzki wtdkien powinien by¢ wykonany z kilku warstw:

e pierwsze podtoze stanowi osnowa spleciona np. z PP (polipropylenu)
stabilizowanego UV lub z widkna szklanego,
e dodatkowo moze by¢ stosowana warstwa z PET (politereftalanetylenu)
e drugie podtoze to warstwa wzmacniajaca z lateksu (czasami z dodatkiem kauczuku
butadienowo-styrenowego) lub poliuretanu (PU)
Podktad nosny powinien posiada¢ otwory o $r.3-5mm stuzgce odprowadzeniu wody

opadowej. Spodnia strona powinna by¢ chropowata i szorstka

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00 ,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania

Wykonaweca przystepujacy do wykonania nawierzchni ze sztucznej trawy powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

rolki na kétkach do rozktadania nawierzchni,
- urzadzen i materiatéw do klejenia i przycinania nawierzchni,

— innych urzadzen i sprzetu niezbednych do wtasciwego wykonania nawierzchni.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogélne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00 ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Transport materiatdow do wykonaniem nawierzchni ze sztucznej trawy moze by¢
dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych
materiatdw. Transport nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi w tym zakresie
przepisami.

5. WYKONANIEROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogédlne zasady wykonania robét podano w ST 00 ,, Wymagania ogdlne”.

5.2. Nawierzchnia



Wymagania dotyczgce wykonania nawierzchni.

1. Przeznaczenie, zakres i warunki stosowania.

« trawa syntetyczna pitkarska zasypowa
+ kolor: zielony
« wykorzystanie: pitka nozna

2. Parametry trawy syntetyczne;j:

Projektuje sie nawierzchnie z trawy syntetycznej o nizej wymienionych minimalnych

parametrach:

1.

E

e N U

11.
12.
13.

Typ wtdkna: Kombinacja min. dwdch rodzajow witdkien w jednym peczku., mix monofil i
fibryl

Wysokos¢ widkna: min. 45 mm, nie wiecej niz 50mm

Grubos¢ wtdkna (monofil): min. 425 mikronow

Grubos¢ widkna (fibryl): min. 95 mikronéw

Dtex: min. 23 000

Gestos¢ widkien: min. 120 000 wtdkien/m?2

llos¢ peczkéw/m2: min. 8 661

Odpornosé na wyrywanie peczkéw po starzeniu: min. 90 N

Waga wtdkna: min. 1950gr/m?2

. Catkowita waga nawierzchni: min. 3 100 gr/m2

Sita faczenia klejonego po starzeniu wodg: min. 155N/100mm

Wypetnienie nawierzchni: granulat gumowy EPDM

Minimalna grubos¢ maty elastycznej typu shockpad: 12 mm (mata z otworami
drenazowymi, dzieki czemu jest bardzo dobra przepuszczalnosé systemu). nie dopuszcza

sie maty elayer wykonywanej bezposrednio na boisku

Wykaz oswiadczen lub dokumentéw potwierdzajgcych spetnianie powyzszych warunkéw

jakosciowych, dotyczgce nawierzchni z trawy syntetycznej, ktére nalezy dotaczy¢ do oferty:

a.

Raport z badan przeprowadzony przez specjalistyczne laboratorium rekomendowane

przez FIFA (np. Labosport lub ISA-Sport lub Sports LabsLtd), dotyczacy oferowanego
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systemu nawierzchni (trawa, mata, zasyp EPDM), potwierdzajgcy zgodnosc jej
parametréw z FIFA QualityConcept for Football Turf (edycja 2015) dla poziomu Quality |
Quality PRO oraz potwierdzajgcy posiadanie wszystkich parametréw technicznych nie

gorszych od wymaganych (dostepny na www.FIFA.com).

Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez specjalistyczne laboratorium dla
oferowanego systemu sztucznej trawy (sztuczna trawa + wypetnienie granulat EPDM)
potwierdzajacy zgodnosé z normg EN 15330-1:2013 lub réwnowazing;

Posiadanie przez producenta sztucznej trawy statusu Licencjobiorcy FIFA (FIFA Licensee).
. Atest PZH na nawierzchnie sztuczna trawa.

Atest PZH na wypetnienie EPDM.

Karta techniczna potwierdzona przez producenta, zawierajgca szczegétowa
charakterystyke i parametry techniczne nawierzchni ze sztucznej trawy.

Autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na te
nawierzchnie.

raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajacy, ze
wtdkno oferowanej trawy spefnia wymagania normy EN 71-3, Bezpieczeristwo zabawek -
Cze$¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow

Raport z badan wtdkna oferowanej trawy syntetycznej na zawartosé
wielopierscieniowych weglowodanéw aromatyzowanych (WWA) potwierdzajacy
zgodnosc¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2013 roku lub dalsze.

Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne i akredytowane laboratorium
potwierdzajace, ze trawa syntetyczna spetnia zalecenia dotyczgce ochrony Srodowiska
zgodnie z normg DIN 18035-7:2019-12 ,,Boisko sportowe — Czes¢ 7: Systemy murawy
syntetycznej”

badanie reakcji na ogien wg wymagan PN-EN 13501-1:2019-02 wykonane przez
akredytowane laboratorium potwierdzajgce trudnopalno$é dla klasy min. Bfl-s1 dla
oferowanego systemu nawierzchni (podktad amortyzujgcy+ sztuczna trawa +
wypetnienie);

Dokument wydany przez niezalezne, akredytowane laboratorium potwierdzajacy, iz

oferowana sztuczna trawa nadaje sie do ponownego przetworzenia (recyklingu);
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m. Raport z badan testu Lisport na min. 100.000 cykli dla wtdkna oferowanej trawy
syntetycznej przeprowadzony przez niezalezne i akredytowane laboratorium zgodnie z
norma EN 15306 ,,Nawierzchnie do otwartych terendw sportowych — narazenie trawy na

oddziatywania”

3. Charakterystyka podtoza.
Podtoze, na ktérym ma byé uktadana wyktadzina powinno by¢ przygotowane zgodnie z
instrukcjg producenta i powinno by¢ suche, réwne, pozbawione zanieczyszczen, mocne
i stabilne.

4. Konstrukcja nawierzchni:
— Trawa syntetyczna
-~ podbudowa istniejgca o wskazniku zageszczenia- 1s=0,97.

5. Instrukcja uktadania sztucznej nawierzchni w systemie:

a) Podtoze
+  Rownos¢ podtoza do 5 mm mierzona na 3 metrach dtugosci.
«  Spadki boiska powinny by¢ w granicach 0,5-1,0%

b) Sprawdzenie przed instalacja:
« Zgodnos¢ dostarczonej sztucznej trawy z zamowieniem(rodzaj)
« Zgodno$¢ liczby dostarczonych rolek
«  Dtugosci rolek (na podstawie naklejonych etykiet)
« Linii boisk w brytach trawy, jesli tak byty zamdéwione

c) Sktadowanie

« Po roztadunku rolki powinny pozosta¢ w oryginalnym opakowaniu i by¢ utozone
na ptaskiej i czystej powierzchni. Mogg by¢ uktadane jedna na druga, do
wysokosci 3-4 rolek, a styka¢ powinny sie na catej dtugosci, aby uniknac¢ zagied i
zataman.

+ Nalezy maksymalnie skrdcié czas sktadowania do momentu rozpoczecia instalacji.

+ Najlepszym rozwigzaniem jest roztadowanie i ufozenie rolek na boisko
bezposrednio w miejscach ich pdzniejszej instalacji.

d) Instalacja
« Przed roztozeniem rolki nalezy doktadanie sprawdzi¢ wszystkie jej wymiary
« Nalezy unikaé zbyt duzych zaktadek pomiedzy brytami trawy
+ Nalezy zaznaczy¢ punkty utozenia brytow trawy przed ich roztadowaniem.
+ Pierwsza rolka powinna by¢ roztozona wzdtuz bocznej krawedzi. Nastepne
uktadane réwnolegle z 5 cm zaktadka
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Ciecie sasiadujgcych brytow trawy nalezy wykonywac poprzez dwie wyktadziny.
Nalezy w tym celu postuzyé sie specjalnym nozem posiadajagcym regulacje
wysokosci ostrza, ktére pozwoli na

unikniecie ciecia w tym samym czasie podktadu i widkien (Zdzbet).

Ciecia nalezy wykonywac tak, aby jak najmniej uszkadzaé tgczenia splotéw, co
powoduje mniejsze zniszczenie wtdkien.

W przypadku znacznych zmian temperatury w czasie instalacji, nalezy sprawdzi¢
potozenie trawy, ktéra ma tendencje do rozszerzania sie i skracania. W przypadku
wystepowania takiego zjawiska nalezy korygowac utozenie rolek. Przygotowane i
przyciete bryty trawy powinny by¢ klejone tego samego dnia.

Klejenie

Bryty trawy mogg by¢ klejone wytgcznie na tasmach taczeniowych.

Dwuskfadnikowy poliuretanowy klej rozktadany jest na tasmie na szerokosci 16
cm, przy zuzyciu 400-500 g na metrze dtugosci.

Klej nalezy rozprowadzac przy pomocy specjalnych maszyn do nanoszenia kleju
lub szpachelki B-2.

Klej nalezy przygotowywac zgodnie z instrukcja.

Z uwagi na charakterystyke kleju musi byé on bardzo dobrze mechanicznie
wymieszany.

Klej moze by¢ nakfadany na suchej tasmie i podktadzie brytow trawy przy
temperaturze powyzej 102C. W przypadku nizszych temperatur, klej nalezy po
przygotowaniu przechowywac w cieptych pomieszczeniach magazynowych.
Producentpolecairekomendujestosowaniemaszynydoklejenia.Maszynapozwalan
a réwnomierne roztozenie kleju na tasmie, a takze pozwala na wprowadzenie
grubszej warstwy kleju na styku faczenia trawy. Jest to bardzo wazne, gdyz
uniemozliwia to penetracje piasku kwarcowego na linii styku brytéow trawy.
Przed przytozeniem brytéw trawy do tasmy z klejem nalezy bardzo dokfadnie
sprawdzi¢ utozenie centralne tasmy tgczeniowe;j.

Statystycznie najwiecej reklamacji spowodowanych jest ztym ustawieniem tasmy
taczeniowe;.

Jako pierwszy nalezy dociska¢ docinany bryt trawy uwazajgc, aby nie zabrudzi¢
klejem wtdkien trawy. Bryty trawy nalezy dociskac bezposrednio po przytozeniu,
a takze ponownie, kiedy nastepuje polimeryzacja kleju.

Klej po docisnieciu musi wypetni¢ w catosci porowatos¢ podtoza trawy przy
dodatkowym zatozeniu, iz jest to minimalna grubos¢.

Wiazanie finalne kleju w zaleznosci od temperatury otoczenia nastepuje w czasie
20-90 minut (sprawdzong metodg dociskania miejsc klejonych jest chodzenia
poprzez ustawianie stopy za stopg).

Rolki (walce) dociskowe nie sg wskazane, ale mate traktory z pustymi wézkami do
zasypywania piaskiem mogg byé uzywane. W przypadku zastosowania traktora
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nalezy unika¢ raptownych skretow kot w miejscach klejenia.

f) Linie

+ Linie boisk sg zaznaczone przez wklejanie trawy o innym kolorze np. biaty.

« Linie wycinane s3 nozem o dwdch ostrzach (rozsuwanie umozliwia wybor
szerokosci ciecia).

« W przypadku linii nalezy zastosowad szerszg tasme taczeniowg (25cm).

+ Nalezy dokona¢ testu wycinania linii, aby upewnic sie czy zostata dobrze
wybrana jego szerokos¢ (zdarzajg sie sytuacje, gdy szerokosé ciecia jest inna
niz wycieta przestrzen, a spowodowane to moze by¢ réznicami temperatur i
réznymi rozciggnieciami potozonych brytéw trawy).

g) Zasypywanie piaskiem

Potozona i sklejona wraz z liniami trawa wymaga zasypania piaskiem kwarcowym
w ilosci zgodnej z wymaganiami producenta trawy syntetycznej, tj. piasek
kwarcowy suszony, o granulacji 0,2-0,8mm w ilosci zgodnej z kartg techniczna
Producenta. Po rGwnomiernym rozsypaniu piasek nalezy szczotkowac za pomocga
specjalistycznego sprzetu, aby médgt penetrowac w gtgb witdkien trawy. Zabieg
wczesywania piasku powinien by¢ dokonywany przy suchej trawie i z
zastosowaniem suchego piasku kwarcowego (wilgo¢ moze spowodowaé zfg
penetracje piasku w trawe). Maszyna do rozsypywania piasku musi go
rozprowadzad regularnie i w odpowiedniej ilosci. Po prawidtowy wczesaniu piasku
kwarcowego nalezy réwnomiernie i analogicznie wczesa¢ granulat gumowy w
ilosci zgodnej z wymaganiami producenta trawy syntetycznej, tj. granulat
gumowy, o granulacji 0,5-2,5 mm w ilosci zgodnej z kartg techniczng Producenta.
Woczesanie granulatu winno by¢ dokonane warstwowo za pomocg specjalistycznej
maszyny. Po rdwnomiernym wczesaniu granulatu nawierzchnia jest gotowa do
uzytku.

6. Zasady uzytkowania i konserwacji nawierzchni boisk ze sztucznej trawy.

Aby utrzymac walory estetyczne, przydatnosé do gry i parametry bezpieczenstwa
boiska, wtasciciel obiektu musi dba¢, aby na nawierzchni nie pojawiaty sie
wyrastajgce rosliny ani inne elementy jak np. kamienie, gruz, liscie, Smieci itp.

Czeste szczotkowanie nawierzchni czy odkurzanie za pomocg dmuchawy usuwa
gromadzgce sie zanieczyszczenia, ktére pochodzg z naturalnego uzytkowania (np.
pyt polietylenowy),

Gry (np. sznuréwki, bandaze), zasmiecania dokonywanego przez widzéw (np.
niedopatki papieroséw, kapsle) i zanieczyszczonego powietrza (np. sadza, spaliny).

Jesienig spadajgce liscie muszg by¢ doktadnie usuwane z powierzchni boiska; w
przeciwnym wypad-ku moga gni¢ i rozktada¢ sie utatwiajagc w ten sposéb
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wegetacje mchom czy nawet chwastom. Jako Srodek zapobiegawczy zaleca sie
wykonanie raz w roku zabiegédw chwastobdjczych. Duzo fatwiej jest zapobiegaé
pojawieniu sie chwastow niz probowac je usuwac, gdy juz sie pojawia i zapuszczg
korze-nie.

Wieksze zanieczyszczenia, Smieci mogg by¢ wyczesywane i zbierane za pomocg
specjalnej maszyny: szczotka obrotowa i pojemnik na $mieci. Do konserwacji
mozna réwniez uzywac dmuchawe do lisci, pod warunkiem, ze sita nadmuchu jest
precyzyjnie ustawiona — nie powoduje przemieszczen zbyt duzych ilosci granulatu
gumowego oraz ze dysza dmuchajgca ustawiona jest poziomo w stosunku do
podtoza i podmuch nie powoduje zbyt duzego zageszczenia (ubicia) granulatu
gumowego. W wiekszosci przypadkéw osoby odpowiedzialne z utrzymanie boiska
nie musza sie martwic¢ o dosypki granulatu gumowego. Po dokonaniu prawidtowej
instalacji nawierzchni granulat gumowy jest “zamkniety” przez wtékna trawy wiec
ewentualne dosypki zdarzajg sie rzadko lub dotyczg jedynie niewielkich obszarow
boiska.

W celu utrzymania gwarancji, raz w roku musi by¢ wykonany przeglad
gwarancyjny, w ramach ktérego bedzie wykonana specjalna gruntowna
konserwacja nawierzchni przy uzyciu specjalnych maszyn. Ta konserwacja musi
by¢ wykonana przez specjalistyczng i przeszkolong firme.

7. KONTROLA JAKOSCIROBOT

9.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”. Sprawdzenie

przed instalacja:

zgodnosc¢ dostarczonej trawy z zaméwieniem (rodzaj wtdkna, wysokos¢, kolor), zgodnos¢

liczby dostarczonych rolek, dtugosci dostarczonych rolek (naklejone etykiety), linie boisk

w brytach trawy (jesli byty zamdwione)

9.2. Trawa syntetyczna

Kontrola w czasie wykonywania nawierzchni:

rownos¢ i prawidtowos¢ wykonania podtoza,

rownos¢ roztozonej nawierzchni,

parametry techniczne i fizyczne nawierzchni,

zgodnosci nawierzchni z ustaleniami dokumentacji projektowej,
prawidtowo$é potaczen poszczegdlnych paséw nawierzchni,

OBMIAR ROBOT
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10.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST 00 ,Wymagania ogdlne”.

10.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni.

9. ODBIORROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00 ,, Wymagania ogdlne”.
10. PODSTAWAPLATNOSCI

12.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne”.

16



