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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (zwanej dalej
specyfikacja techniczng lub ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z rozbiorka
elementow drog i chodnikow oraz kraweznikow, obrzezy i przepustow w zwiazku z zadaniem pn. ,,Remont
istniejacej kanalizacji deszczowej w ul. Strazackiej w Swictej Katarzynie, gmina Siechnice”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot wymienionych w przedmiarze
robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00 pkt 2.
3.SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog i ogrodzen moze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— samochody ci¢zarowe,
— mloty pneumatyczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.

. TRANSPORT

SN

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog, chodnikéw i przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Roboty rozbidérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
Inzyniera.

W przypadku rozbiorki warstwy z kruszywa (thucznia) nalezy dokonacé:
za pomoca w/w maszyn usuna¢ kruszywo i zatadowaé na samochody wytadowcze
materiat przeznaczy¢ do ponownego wbudowania.

W przypadku rozbiorki kostki betonowej nalezy:
- za pomocg w/w maszyn usung¢ kostke i zatadowaé¢ na samochody wyladowcze
materiat przeznaczy¢ do ponownego wbudowania.

W przypadku rozbiorki kraweznikow i obrzezy nalezy:
- za pomocg w/w maszyn usungé krawezniki i obrzeza oraz zatadowac je na samochody wytadowcze
materiat przeznaczy¢ do ponownego wbudowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuni¢te z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drég znajdujace sie¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegoblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot
Zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
dla nawierzchni jezdni - m? (metr kwadratowy),
dla nawierzchni chodnikow - m? (metr kwadratowy,
— dla krawgznikow i obrzezy wraz z tawa betonowg — m (metr),
— dla przepustow — m (metr).
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8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni z kostki granitowej:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— zerwanie nawierzchni z kostki granitowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

b) dla rozbidrki warstw chodnikow:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— zerwanie nawierzchni z kostki betonowej,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia,
— skladowanie w miejscu do tego przeznaczonym az do ponownego wbudowania,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

¢) dla rozbidrki kraweznikdéw i obrzezy:

— wyznaczenie dtugosci przeznaczonej do rozbiorki,

— odkopanie kraweznikow i obrzezy oraz ich demontaz wraz z fawa betonowa,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia,
— skladowanie w miejscu do tego przeznaczonym az do ponownego wbudowania,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

b) dla rozbidrki przepustow:

— wyznaczenie dlugosci przeznaczonej do rozbiorki,
odkopanie przepustu i demontaz jego elementow,
zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r o odpadach ( tekst jednolity : Dz. U. z 2010 r, Nr 185, poz. 1243
z pozniejszymi zmianami)
2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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