D - 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania @gdldnosi & do wymaga wspolnych dla
poszczegoblnych wymagatechnicznych dotyexych wykonania i odbioru Roboét, ktore zostan
wykonane w ramach projektBrzebudowa drogi gminnej ul. Bukowa m. Czechéw gmina Santok

1.2. Zakres stosowania SST

Jako czs¢ Dokumentéw Przetargowych i Umownych Specyfika€gchniczne naley odczyta
i rozumie w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w punkcik 1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmuyymagania , wspoélne dla robét etyich
szczegoOtowymi specyfikacjami technicznymi, dla maegolnych asortymentéw robdt drogowych
i mostowych. Ustalenia dotygzéwniez dla SST sporgizanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poig] okre&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-

uzytkowa (droga) albo jego &#¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny ezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyned jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu gabtoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz 2z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwranymi z prowadzeniem

i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbour
pojazdow obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaymizeéana do usugcia po
jego zakaczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zpi@g organu
wydajacego, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, shey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodzcych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odiio rob6t, przekazywania polece innej
korespondencji technicznej pagdizy Inzynierem Projektu, Wykonawd projektantem.

1.4.6. Inzynier Projektu — osoba wyznaczona przez Przedstawiciela Zamzoeigp odpowiedzialna
za administrowanie projektem, prawidiowe funkcjoamie Nadzoru Inspektorskiego oraz pstai

obowiazki opisane w niniejszej SST, o ktérej wyznaczepinformowany zostat Wykonawca.
Inzynier Projektu przekee czé¢ obowiazkow wynikapcych z niniejszej SST Inspektorowi Nadzoru.

1.4.7. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Inzynier budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaipowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji Prajek

1.4.9. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
1.4.10Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

1.4.11Korpus drogowy - hasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.12Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji
nawierzchni.



1.4.13Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez igniera Projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shiacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgznikbw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez lyniera Projektu.

1.4.14L aboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakwegbe przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgprob zwihzanych z ocenjakdsci
materiatdw oraz robot.

1.4.15Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robdét, zgodne z dokumegtacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera Projektu.

1.4.16Most - obiekt zbudowany nad przeszkowodra dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.17.Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw sheych do przejmowania i rozktadania odyein

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémxnio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdara s¢ migdzy warstw scieralrg a podbudow, zapewniaca
lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyroéwnawcza - warstwa stgaca do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cgs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza- gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skitadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochronaieezchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchniAgcej powyej.

i) Warstwa odsiczajaca - warstwa shsaca do odprowadzenia wody przedogtej st do
nawierzchni.

1.4.18Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.190biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

1.4.200bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio wrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.210dpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodndé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedzial tolerancji nie zostal olteny - z przecgitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdédwlanych.

1.4.22Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazpony do umieszczania
w nim drogi i zwhzanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imoréwnie
obejmow& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adza chroniacych ludzi

i srodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczenie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24Podtaze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy, 4ecy pod nawierzchrnido gkbokadsci
przemarzania.

1.4.25Podtoze ulepszone nawierzchni- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchm, ulepszona w celu unlwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.



1.4.26.Polecenie lzyniera Projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniiera
Projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robdt lub innych spraw azanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.27Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem dokumentacii
projektowe;.

1.4.28.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gr#enia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegéometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istnieacego padczenia.

1.4.29Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangkyin, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.30Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykfad dolina, bagnd&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.31Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32.Przetargowa dokumentacja projektowa czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robdt.

1.4.33Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adasklada sie z petnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.34Rekultywacja - roboty majce na celu uposrtlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniaWwlza@go.

1.4.35Rozpietos¢ teoretyczna - odlegi@dé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.36Szerokasé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtd¢ migdzy zewwrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptej do osi podtinej, obejmuje catkowit
szerokd¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.37Szerokasé uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajéw ruchu oraz szetékthodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych

z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.38Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #d (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.39Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre czs¢ terenu budowy.

1.4.40Zadanie budowlane - cz$¢ przedstiwzigccia budowlanego, stanowga odebna calaé¢
konstrukcyjra lub technologicza zdolra do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtisowych.
Zadanie mege polega na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow modernizacy przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiear#wo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumentag)
projektowa, SST i poleceniami kyniera Projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspoirzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i jeden koSBT .

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadhioza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, uwzghiajac podziat na

dokumentagj projektova:

— Zamawiajcego; Projekt Budowlany i projekty Wykonawcze ki@ame zostam przekazane
Wykonawcy,

- Wykonawcy — dokumentagj ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej mp:

- Projekty i opracowania technologicznetajw szczegbtowych SST wymaganych do
zatwierdzenia przez hyniera,

- Program Zapewnienia Jada dla wszystkich robot,

- Projekty organizacji i oznakowania na czas budompntazu obiektéw wraz z uzgodnieniami,
- Technologia uktadania nawierzchni,

- Powykonawcza Inwentaryzacja Geodezyjna,

- Dokumentacja powykonawcza.

Cena kontraktowa zawiera rownierszelkie uzgodnienia.

Wszystkie w/w projekty winny zawiefa rysunki, opisy, obliczenia oraz &yuzgodnione
z Projektantem i zatwierdzone przezyniera.

Jezeli w trakcie wykonywania Robdét oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiaggo, Wykonawca spadzi brakupce rysunki i SST na whasny koszt w
4 egzemplarzach i przedip je Inzynierowi do zatwierdzenia. W przypadku zmian Dokutaeji
Projektowej bezwzglhinie wymagana jest akceptacja projektanta.

Wykonawca we wilasnym zakresie opracuje i uzgodni wslkie zmiany w Projekcie
organizacji ruchu na czas wykonywania przebudowy, gracuje takze plan BIOZ oraz
geodezyjm dokumentacije powykonawcz obiektu.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentaci projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalekumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera Projektu stanowiczg$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich s
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentacji.

Wykonawca nie mae wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@dminzyniera Projektu, ktory podejmie decyzj
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiosci, wymiary podane na §nie @ wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitiella zgodne z dokumentacprojektowy
i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalneaodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muazwykazywa zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog, przekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagprojektowa
lub SST i wplynie to na niezadowadea jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostan
zasppione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykua@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem?”)
Wykonawca jest zobowazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymara

y el .t

bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) znajdupcych se na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji Projektu, az do zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot, w tym bigcego




utrzymania drogi. Koszty z tego wynikapce beda poniesione przez Wykonawe i musz byé
ujete w kosztach ogoélnych budowy.

Zimowe utrzymanie drogi, po ktorej prowadzony jesth publiczny bdzie po stronie zasglcy drogi
i na jego koszt.

Przed przyspieniem do robot lub ich trakcie, Wykonawcazgk bedzie to konieczne
dostosuje otrzymany zatwierdzony projekt tymczagawganizacji ruchu do potrzeb danej budowy
uzyskupc jego ponowne zatwierdzenie a rasie ustawienie oznakowania wtasnym staraniem oraz
kosztem. Ponadto jeli to konieczne Wykonawca przedu waznos¢ projektu tymczasowej
organizacji ruchu . W zateosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienchya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyinstaluje i kdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniac w ten sposob bezpiecmwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kyda akceptowane przez Agniera
Projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposOb uzgodniony z 4pnierem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscia ilosciach
okreslonych przez Inyniera Projektu, tablic informacyjnych, ktérychddxdzie zatwierdzona przez
Inzyniera Projektu. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje Size jest whczony
w cere kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamaalizacji
Projektu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywa tymczasowe utglzenia
zabezpieczare, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie innerodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddliwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem Projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone pigzdow i maszyn pracigych przy
realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakujepesob uzgodniony z ignierem Projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposOb uzgodniony z agnierem Projektu oraz przez umieszczenie, w meejsci ilagciach
okreslonych przez Inyniera Projektu, tablic informacyjnych, ktérychddxdzie zatwierdzona przez
Inzyniera Projektu. Tablice informacyjneeda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot. Wykonawca przedpoczciem robot powiadomi o tym fakcie
wszystkich witacicieli urzadzer podziemnych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabaodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen kontraktove,.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotycace ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceasbtzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradze unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynig/ch z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn palsh w nasipstwie jego sposobu dziatania.
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Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdélny wzgl na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, skladowisk, ukopovegaiojazdowych,
2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvampya
sprz:t przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne dda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém osbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagrem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persdigkonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, ofienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowexyte do robét bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azp&aczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé$ wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzym& zgod; na wycie tych materiatow od wiaiwych organow administracji patwowe;j.

1.5.8 Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak rurcgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddalsych wiacicielami
tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadéntnzyniera Projektu i wtadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywtalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Irzyniera Projektu i zainteresowane wladze oraglzke z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowd roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrici dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesazkanw sisiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier Projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomicdzy Wykonaweg a wigcicielami nieruchoméi i dotyczacych korzystania z wtaska i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier Projektu ani Zamawiagjy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacikimowy.



1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowé sig do ustawowych ogranicaenaciskbw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw i wypogsaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i azétgm takim przewozie dglzie powiadamiat layniera
Projektu. Itynier Projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkoéw zostaty usgte
Z terenu budowy. Pojazdy powodcg nadmierne obgienie osiowe nie dila dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera Projektu.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcacdbie przestrzega przepiséw dotycxych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolneci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeovdaraz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwirzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrom robét i za wszelkie materialy i urzdzenia
uzywane do robot od daty rozpocegcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez
Inzyniera Projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaiginno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdpblementy byty w zadowakggym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenie igniera
Projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie @ido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyez ktére g w jakikolwiek sposéb zwizane
z wykonywanymi robotami i ¢zizie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie typdstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dglzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrg materiatow lub urmdzen uzytych lub zwhzanych
z wykonywaniem rob6t i w sposélagly bedzie informowa Inzyniera Projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigvgkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera Projektu.

1.5.13. Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaadéonkretne normy i przepisy, ktore
spetnig maj materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegania powotanych norm i przepiséw o ile



w warunkach Projektu nie postanowiono inaczej. \&ypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, moQy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnig@e rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez hyniera Projektu.
Réznice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&amii musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonaw¢ przeditaone Irzynierowi Projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostadd
0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknd terenie budowyla uwazane za wtasnié
Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonilnzyniera Projektu i pogpowa zgodnie
Z jego poleceniami. Zeli w wyniku tych poleceé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta
op&nienia w robotach, lkynier projektu po uzgodnieniu z Zamawigym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysékokwoty, o kton naley zwigkszy cerg
kontraktowy.

1.5.15 Tablice informacyjne/pamatkowe

Do obowizkédw Wykonawcy natey wykonanie, ustawienie i utrzymanie w nglgym stanie
tablic informacyjnych na czas trwania budowy. P&ahazeniu prac Wykonawca wykona i ustawi
tablice pamitkowe. Tablica informacyjna me shzy¢ jako tablica pamitkowa.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robo6t, Wykonawca przedstawtyriierowi Projektu do zatwierdzenia,
szczegoOtowe informacje dotyg® proponowanegozrodia wytwarzania, zamawiania Iub
wydobywania tych materiatow jak réwmieodpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Wczmiej dokumenty te dula podlegaly zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegmdia nie oznacza automatycznies wszelkie
materialy z danegerodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy
uzyskane z dopuszczoneg@dia w sposob gily spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wiacicieli i odnagnych wiladz na
pozyskanie materiatow ze6det miejscowych widczapc w to zrédta wskazane przez Zamawviieggo
i jest zobowizany dostarczy Inzynierowi Projektu wymagane dokumenty przed rozpoem
eksploatacjizrodia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi Projektu do zatwierdzenia dokumentazpwierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagmzez siebie metedwydobycia
i selekcji, uwzgtdniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw admmamgt paistwowej
i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jakgciowych
materiatdbw pochodgych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatow, dzigawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zvazku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych kda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kuhlgwaciji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepta terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowvegldowykorzystane do robét lub odwiezione na odkilad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera Projektu.
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Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi,
ktére zostaty wyszczegoOlnione w dokumentach umowhyba, ze uzyska na to pisemnzgod:
Inzyniera Projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wybranym przez Wykonawspetniajce wymagania przepisow
0 gospodarce odpadami.slidnzynier Projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do
innych robét, ni te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychtariatdw zostanie odpowiednio
przewartgciowany (skorygowany) przezagniera Projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, licz sk z jego nie przyjciem, usurgciem
i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewiguozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonavpowiadomi layniera Projektu o swoim
Zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem tego materiatu, albo w okresie diaym, jéli bedzie
to potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera Projektu. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera Projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imagtedo czasu gdydala one uyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniaaahowaly swaj jakasé i whasciwosci i byly
dostpne do kontroli przez kyniera projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéydabzlokalizowane w olwbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zynierem projektu lub poza terenem budowy w miejbcac
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzyniera projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera Projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdb&iteriatbw mog byc¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $disvosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do
akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzegliem jakdci.

W przypadku, gdy liynier Projektu bdzie przeprowadzat inspekcivytworni, musa by¢
spetnione nasgpujace warunki:

a) Inzynier projektu kdzie miat zapewnian wspotprage i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier projektu kdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera projektu zezwolenie dla przeprowadzeniaeksp i bada w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyiri, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spegz uzywany do rob6t powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rokastakceptowanym przezzyniera Projektu;
w przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach, spgtz powinien by uzgodniony
i zaakceptowany przezapniera Projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera Projektu.
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Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi Projektu kopie dokumentoéw potwierdgajch
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow& sprzt jak rowniez naprawigé lub wymienig sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwosé wariantowego zycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadondyliera Projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera Projektu, nie
moze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
umowy, zostas przez Irkyniera Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczdoeobdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakeé wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamatzyniera Projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnig wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéew na & i innych parametréw
technicznych.Srodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez
Inzyniera Projektu, pod warunkiem przywrdcenia staluvgotnego aytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwd na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogauicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, izh zgodné¢ z dokumentagj
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rofygtacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kyniera Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metpdonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera Projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaenv wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarusungte
przez Wykonawg na wiasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera Projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera Projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialw za ich doktadn<.

Decyzje Irkyniera Projektu dotyaze akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementdbét
beda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declyzfiynier Projektu uwzgidni
wyniki bada materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wggtjace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera Projektu powinny Iy wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera Projektu, pod géba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowtany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera Projektu
program zapewnienia jakgi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okggc,
zamierzony sposob wykonywania robot, aiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantujcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumeniggjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizag wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadaenbot,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposoOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegolnych

elementéw robot,

— system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakin wykonywanych
robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumestego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza dguowadzenie baad,

- sposoOb oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyckhganych wnioskdéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposolmdqrzekazywania tych informaciji
Inzynierowi Projektu;

b) czsi¢ szczegbtow opisufca dla kazdego asortymentu robat:

— wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozimraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ $rodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedtautieh wiasciwosci w czasie
transportu,

— spos6b i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélrateimentéw robot,

— sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakéci materiatbw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, agkapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatdbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyimier Projektu mge za&adac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialdw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéh czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneslone, Irzynier Projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi Projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia
i sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okééajacych procedury bada

Inzynier Projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.
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Inzynier Projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzele niedocagnigcia te leda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier Projektu natychmiast wstrzymazygie do robo6t badanych
materiatéw i dopéci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaegniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziege wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier Projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos$¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonawe zatwierdzone przez
Inzyniera Projektu. Prébki dostarczone przez Wykorade bada wykonywanych przez kyniera
Projektu keda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob za#kwepy przez layniera Projektu.

Na zlecenie layniera Projektu Wykonawcagtizie przeprowadZadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpreciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary ¢ls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@nazez layniera Projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera Projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji kkyniera Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi Projektu kopie raportéw z wynikami badak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi Projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera Projektu

6.6.1 Badania kontrolne

Inzynier Projektu jest uprawniony do dokonywania kohtrpobierania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwardga)ykonawca i producent materiatdw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier Projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez mjdzy innymi swoje badania,gtizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot
z wymaganiami SST na podstawie wynikow witasnychabakbntrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier Projektu powinien pobiefgorébki materiatdw i prowadé&ibadania niezakmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to laynier projektu oprze siwylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatow i robot z dokumentacprojektows i SST. Ma@e rownie zlecié, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych khadaiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztyypdrnych lub dodatkowych bafla pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawg
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6.6.2 Badania arbitrazowe
Badania arbitrzowe @ powtérzeniem bada kontrolnych, co do ktérych istnigjuzasadnione
watpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wiasnychabad

Badania arbitraowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktore nie
wykonywato bada kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porsigina, na ktorej
niekorzy¢ przemawia wynik badania.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier Projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okr8onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg whasciwosci uzytkowych lub certyfikat zgodriai z:
— Polska Normg lub
— aproba4 techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikach okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumestywymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi Projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrglmowiazujacym Zamawiaicego
i Wykonawe; w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budosvkaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfbowego. Zapisy dua
czytelne, dokonane trwatechnilky, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym
numerem zaicznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kryniera Projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera Projektu programu zapewnienia jg&io harmonogramow robét,

— terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegdélnych elementéw robdt,

— przebieg robat, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia layniera Projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom
lub wymaganiom szczeg6lnym w zwku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
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— dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robat,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczce jakaci materialdbw, pobierania probek oraz wyniki praagpadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z paden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przediaone Irzynierowi projektu do ustosunkowaniag.si
Decyzje Imyniera/ Projektu wpisane do dziennika budowy Wykeoa podpisuje
z zaznaczeniem ich przygjia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujéyiniera Projektu do ustosunkowani@.si
Projektant nie jest jednak strprumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwaldj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robd&teprowadza si w sposob cigly
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do legki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnici materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lda
gromadzone w formie uzgodnione] w programie zapewmiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zalkczniki do odbioru robot. Winny iyudostpnione na kade zyczenie Irkyniera Projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgsface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dia przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawited
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Iyniera Projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera Projektu
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych vilepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwinzku ukaiczenia wszystkich robot. &dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji lryniera Projektu na ginie.
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Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoseym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera Projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugadsci i odlegtaci pomidzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagaiego inaczej, oktosci beda wyliczone
w m® jako dtug@é pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,gbda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@idab
zaakceptowane przezzyniera Projektu.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostaq dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dwlzie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anlzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera Projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lkda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ddii obmiarow. W razie braku miejsca szkice roigyc¢
doflaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
— odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu,
— odbior kaicowy (po zakéaczeniu catéci robot),
— odbidr w trakcie okreswkojmi i gwaranciji,
— odbidr pogwarancyjny (ostateczny).

8.2. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru rob6t dokonuje #iynier Projektu.
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Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera Projektu. Odbior dolzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika olbyd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera Projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier Projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior koncowy robot
8.3.1. Zasady odbioru k@acowego robdt

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotowé do odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigéomm na pimie o tym fakcie
Inzyniera Projektu.

Odbioér kaicowy robot nagipi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez #yniera Projektu zakazenia robot i przycia dokumentdéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zagjaeeigo W obecnii
Inzyniera Projektu i Wykonawcy. Komisja odbiereq roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaoio
wykonania robét z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru kéacowego robdt komisja zapoznae st realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét @agowych lub robot uzupetnigych
w warstwie scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czykoioi ustali
nowy termin odbioru kicowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakad¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnaektacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzeéstwo ruchu,
komisja dokona poicen, oceniagc pomniejszon wartgs¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru k@icowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kiscowego robot jest protokét
odbiorukoncowego robot sporgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiagego.
Do odbioru kaacowego Wykonaweca jest zobaany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkovjesli zostata
sporazdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnage lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew.
PZJ,

7. opinig technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiardéw

zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodris&z i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych
robot widcicielom uradze,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
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10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonawweyznaczy ponowny
termin odbioru kécowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae kzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzunahcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbioér pogwarancyjny (ostateczny)

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahor zwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrckovy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykmama jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniaé wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST
i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowa:

— robocizrg bezpdrednh wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazymesyaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,
— warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysecymi kosztami,
— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaw@ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagstdo wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odtome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wdraenia projektu tymczasowej organizacji ruchu, azéakewentualny koszt
wykonania i utrzymania objazdéw i doprowadzenia pchzakdéczeniu robét do stanu pierwotnego,
lezy po stronie Wykonawcy.

10. przepisy zwjzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi
Zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzr(faz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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