D - 01.01.01. PRACE GEODEZYJNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania
dotyczce wykonania iodbioru rob6t zwdanych z pracami geodezyjnymi na zadaniu pn:
Przebudowa drogi gminnej ul. Bukowa m. Czechéw gmim Santok

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Technicznea sstosowane jako dokument przetargowy i kontraktopvgy
zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres rob6t obptych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robo6t azanych
z wszystkimi czynnéciami geodezyjnymi umdiwiajacymi i mapcymi na celu:
1. wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogowe;.
2. wznowienie/przesuniecie/zabezpieczenie punktéigtpeowej osnowy geodezyjnej

lloéci rob6t do wykonania podano w odpowiednich przedath robot.

1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wysokeiowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysétiowych
wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysn@wego punktéw gtéwnych osi i kraazi
projektowanych nawierzchni,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktawjZnaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty,roola ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiary odszukanie i ewentualne odtworzenie.
f)  wyznaczenie lokalizacji ugdzen, ktére musz by¢ wykonane przed uf@niem nawierzchni
i podbudowy ( przewody sanitarne, studzienki reyvieyitp. ).
g) wznowienie, wyznaczenie, a w szczegoélnych paidkach ustalenie granic pasa drogowego oraz
stabilizacja granic znakami geodezyjnymi
h) inwentaryzacja geodezyjna poszczegdélnych waketwvstrukcyjnych nawierzchni

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzeryiznaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aokr ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposOb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.3.3. Punkty paistwowej osnowy geodezyjnej,

Punkty pastwowej osnowy geodezyjne] podlegd)ezwzgédnej ochronie, a w przypadku
konieczndci zmiany usytuowania lub regulacji, dokonywangssaraniem i na koszt Wykonawcy
robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy
i koncowy punkt trasy.
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1.4.2. Pozostate oki&denia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgre materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania paldanSST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobdot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny miésrednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprat pomiarowy

_Do wyznaczenia punktow gtdwnych, pomocniczych i qmtatych nalgy zastosowéa
profesjonalny spkz geodezyjny zapewniggy niezlzdna doktadnd¢ pomiarow jak np.:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tamy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokd@ciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej dokfadiwo pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt
4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).
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Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kblach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperé@mboczych. Bidy te powinny by usunéte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie ré&nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt
o tym Irzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie ngavpno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obgy Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkpysrednie osi trasy mugzbyc
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robét. Zali znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne
do dalszego prowadzenia robo6t, to zogtame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiavidtowej realizacji robot nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pomy by zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azgalkdowhzane do punktow
pomocniczych, polmnych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500 m.

Wykonawca odtworzy osnawrealizacyjm przekazam mu wraz z dokumentagjprzez
Zamawiajcego i zatay ewentualne punkty dodatkowe.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpmwinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zawdanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ama wykorzystd punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze
naley zatazy¢ w postaci stupkdédw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczggy osiadanie, zaakceptowany przezymera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwdjra w nawhzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyr&ne
i jednoznaczne okéienie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaa@fo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinsavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowe.
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O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachsrpdnich
w odlegtcéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania yydecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tossy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen dl
pozostatych drog. Rene niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do kzinych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca roboét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw
na powierzchni terenu (okdlenie granicy robét), linii krawznikow, sciekdéw, opornikow, chodnikow,
skrajnych obrzzy, itp zgodnie z dokumentacjprojektows oraz w miejscach wymaggaych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robvaniejscach zaakceptowanych przezylmera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypéw o wysale przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nik 1 metr. Odlegté& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogoWejlegl@¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utheia¢c wykonanie nasypow i wykopow
o0 ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmarzyczotkow
i filarow mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtjela powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniatypbiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

5.7. Wznowienie, wyznaczenie, a w szczegolnych ppaglkach ustalenie granic pasa drogowego
oraz stabilizacja granic znakami drogowymi typu ,PD’

Przed stabilizagj znakow ,PD” Pas drogowy nafe dokon& wznowienia, wyznaczeniatz
ustalenia potzenia punkow granicznych - na podstawie danych wmygth z wlaciwego
terytorialnie Grodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej zastabilizowa znakami
granicznymi zgodnie z przepisami Prawa Geodezyjné&gotograficznego.

W miejscach, gdzie granice pasa drogowego bytylstalwane znakami granicznymi, a stwierdzono
ich brak, naley je uzupeint.

Znaki z napisem ,Pas drogowy” stabilizujes girzy istniejcych geodezyjnych znakach
granicznych jako tzw.§wiadki” wkopane na linii granicznej w pozycji piowej, zwrdcone napisem
w kierunku jezdni. Znaki PD natg wkopa& w odlegtdci maksymalnie 30 cm od znaku granicznego.

Przed stabilizagj Wykonawca sporgiza projekt usytuowania znakOéw na mapie zasadniozgj
poniszych zasad:
1. nie naley stabilizow& znakdéw na terenach zabudowanych; w miejscach gdzie
- mog utrudni& korzystanie z nieruchora sasiednich,
- przy chodnikach, kiedy istnieje zagemie dla aytkownikéw drég, w tym pieszych
- umieszczenie znakow e spowodowaszkody w infrastrukturze lub szpéatoczenie
2. nie naley stabilizow& znakow przy istniecych zjazdach, w przypadku stwierdzenia
utrudniex w ruchu kotowym
3. lokalizacja znakow ,PD” na odcinkach prostyciesy stabilizowa& co ok. 100 metrow, w
zaleznosci od uksztattowania terenu
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4. w projekcie naley oznaczy znaki ,,PD”, ktérych nie naley stabilizowa& z podaniem powodu

braku maliwosci stabilizacji znakéw ,PD”
5. opracowany projekt rozmieszczenia znakéw, gsteaviony na mapie zasadniczej, ugle

przedstawd Zamawiagcemu do akceptaciji

Po dokonaniu stabilizacji nafg wyniki umiesci¢ na aktualnej mapie zasadniczej w skali 1:1000
lub za zgod Zamawiagcego w innej skali. Na mapie najezaznacz§ obownzujacy kilometra
drogi. Mag z naniesionymi wynikami stabilizacji wraz z zazoewwiem przebiegu granic prawnych
pasa drogowego nade przekazéa Zamawiajcemu w wersji papierowej 2 egz. i na ptycie CDKpli
dwg) — 2 egz.

W wyniku realizacji Zamawiagy otrzyma:
1.Mape z naniesionymi wynikami stabilizacji wraz z zazoagiem przebiegu granic prawnych pasa

drogowego w wersji papierowej 2 egz. i na ptycie Pk dwg) — 2 egz.
2. wykaz wspotrgdnych punktéw granicznych
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Rys. 1 Znak ,PD”

Stupek betonowy z betonu klasy C20/25 zbrojonegeztami ze stalzebrowanegrednicy 10
mm. Wysoka¢ stupka 100 cm. przekréj poprzeczny 12x12 cm,gaghy w gruncie na 50 cm (e
ta zabezpieczona lepikiem asfaltowym lub innym miaftem izolacyjnym). Cgs¢ wystapca ponad
teren pomalowana n&dtto z czarnym wyttoczonym z dwdch przeciwlegtydhos stupka napisem

,PAS DROGOWY”

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolokt’6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podamympkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000WWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowe jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestitda obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwqzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu kentroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnychrasly i punktow wysokgiowych,
- odtworzenie osnowy realizacyjnej
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgtiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewdnyua wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, racta ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- ochrona istniegych punktéw granicznych, w przypadku ich zniszéaéfykonawca odtworzy je
na wtasny koszt,
- zmiany usytuowania lub regulacji punktowgtavowej osnowy geodezyjnej,
- inwentaryzacja geodezyjna poszczegolnyafstwanawierzchni (koryto, podbudowy, warstwy
bitumiczne itp.) wraz z wykonaniem opracawaynikdw pomiarow.
Ptatnag¢ robdt zwhzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauyv koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olssingvestycji, Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpazioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysgkimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.

ok w

25



7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.
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